TIH10A4X nadzér pradu w jednej fazie
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TR TR s * nadzér nad przebiegiem pradu w jednej fazie, tzn. nad jego maksymalng wartoscig
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e adiflz DD o » mozliwo$¢ wyboru potozenia stykéw przekaznika wykonawczego

kS e agUE * mozliwo$¢ nastawienia opdznienia czasu zadziatania przekaznika od 0 do 10 s
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Dane techniczne, rysunki wymiarowe
Dane techniczne i rysunki wymiarowe dla serii TREND - patrz str. 13
Funkcje

Pomiar pradu w funkgcji histerezy
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Przeskoczenie
rozruchu

Wybér polozenia
dziatania przekaznika
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Zalaczenie napiecia zasilania Uy powoduje zadziatanie przekaznika.
Po zatgczeniu napiecia zasilania nastepuje rozpoczecie odmierzania
czasu t2 (czas nieczuto$ci na prad rozruchu). Potozenie zestykéw
przekaznika wykonawczego podczas odmierzania czasu t2 wybierane
jest mikroprzetgcznikiem pozycja ON/OFF, potozenie to jest niezale-
zne od potozenia zestykow przekaznika wykonawczego podczas
pracy (nadzoru). Po uptywie czasu t2 (czas nieczutosci na prad rozru-
chu) zatgczana jest wtasciwa funkcja nadzoru. Jezeli podczas pracy
przekaznika nadzorowany prad przekroczy nastawiony prog pradowy
Is na czas dluzszy niz nastawiony czas t1 (opdznienie zadziatania
przekaznika) to zostanie zmienione potozenie zestykéw przekaznika
wykonawczego. Po obnizeniu sie nadzorowanego pradu ponizej
nastawionego progu lyst nastepuje powrét potozenia zestykow prze-
kaznika wykonawczego do stanu poczatkowego (przed wykryciem
btedu). Stan zestykdéw przekaznika wykonawczego podczas pracy
(nadzoru) wybierany jest mikroprzetacznikiem Rel/Rel. Jezeli
potagczymy ze sobg zaciski Y1 i Y2 to powrodt zestykow przekaznika
wykonawczego do stanu poczatkowego po wykryciu btedu, a nastepnie
obnizenia sie nadzorowanego pradu ponizej Iy st odbywa sie
dopiero po otwarciu potagczenia miedzy zaciskami Y1 i Y2 ,PAMIEC
BLEDOW“. Jezeli zamiast otwarcia potaczenia Y1 i Y2 zostanie
zdjete napiecie zasilania przekaznika Uy, to przy ponownym zatgczeniu
tegoz napiecia przekaznik rozpocznie funkcje nadzoru od nowa wraz
z zatgczeniem czasu nieczutosci na prad rozruchu t2.

Potozenie robocze zestykow przekaznika wykonawczego w zaleznosci

od potozenia mikroprzetacznikow
Pozycja
mikroprzetacznikéw
OFF ON Rel Rel

Pozycja
mikroprzetacznikéw

Potozenie robocze zestykéw
przekaZnika wykonawczego -| 15-16 15-18 15-18 15-16
zestyki zwarte

* nastawa czasu nieczutosci przekaznika na prad rozruchu od 0 do 10 s

; » zapamietywanie btedu (do wyboru)

e p ; « zasilanie przekaznika poprzez transformator zasilajacy TR2

oo = z innego obwodu zasilania niz nadzorowany

* montaz na szynie 35 mm wg EN 50022 lub na powierzchni ptaskiej
poprzez ptytke montazowg MP

Zakres nastawy

Punkt zataczenia: Is = 0,1...Ix
Histereza: st = 5...50% g

Opodznienie czasowe

t2 - czas nieczutosci na prad rozruchu: 0...10 s mozliwe do ustawienia
t1 - czas opdznienia zadziatania przekaznika: 0...10 s mozliwe
do ustawienia

Zakres pomiaru

Wejscie Prad Iy Rezystancja Przecigzenie
wejscia
trwate <1s
K-13 100 mA AC/DC 10 1A 2A
K-12 1 AAC/DC 100 mQ 4A 20A
K-11 10 AAC/DC 10 mQ 15A 60 A

Transformatory zasilajace TR2

Znamionowe napiecia zasilania TR2:
12-24-42-48-110-127-230-400-440 V AC

Uktad potaczen

UH 100mA~
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Uwaga: Podiaczenia Y1 - Y2 sg pod napieciem pomiarowym i dla-
tego nalezy je odpowiednio zaizolowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami bezpieczenstwa. Dla zakresu 10 A nalezy przewidzie¢
w przypadku montazu szeregowego odlegto$¢ okoto 20 mm tak,
aby zapewni¢ wystarczajace przewietrzenie.

Wyposazenie dodatkowe

Ptytka montazowa MP

Oznaczenia kodowe do zamoéwien
TIH10A4X-TR2-...V AC
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