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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
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A Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na teksty oznaczone tym znakiem

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian w konstrukcji i oprogramowaniu urzadzenia bez pogorszenia parametrow technicznych.

1. ZASADY BEZPIECZENSTWA 1\

B przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac niniejsza instrukcje

B w celu unikniecia porazenia pradem elektrycznym badz uszkodzenia urzadzenia montaz mechaniczny
oraz elektryczny nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu personelowi

B przed wtaczeniem zasilania nalezy upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaty podtaczone prawidtowo

B przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przytaczen przewodow nalezy wytaczy¢ napiecia
doprowadzone do urzadzenia

B zapewnic¢ wtasciwe warunki pracy, zgodne z danymi technicznymi urzadzenia (napiecie zasilania,
wilgotnos¢, temperatura, rozdziat 5)



2.

ZALECENIA MONTAZOWE A

Przyrzad zostat zaprojektowany tak, aby zapewni¢ odpowiedni poziom odpornosci na wigekszos¢
zaburzen, ktore moga wystapi¢ w srodowisku przemystowym. W srodowiskach o nieznanym poziomie
zaktocen zaleca sie stosowanie nastepujacych srodkow zapobiegajacych ewentualnemu zaktocaniu pracy

przyrzadu:

M nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii co urzadzenia wysokiej mocy bez odpowiednich
filtrow sieciowych

W stosowac ekranowanie przewodow zasilajacych i sygnatowych, przy czym uziemienie ekranu powinno
by¢ jednopunktowe, wykonane jak najblizej przyrzadu

B unikac prowadzenia przewodow sygnatowych w bezposrednim sasiedztwie i rownolegle do przewodow
energetycznych i zasilajacych

B wskazane jest skrecanie parami przewodow sygnatowych

B unikac bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikéw elektromagnetycznych, obciazen
wysokiej mocy, obciazen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych
duze zaktdcenia impulsowe

B uziemiac lub zerowaé metalowe szyny, na ktérych montowane sa przyrzady listwowe

Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem nalezy usunac folie zabezpieczajaca okno wyswietlacza LED.

3.

OGOLNA CHARAKTERYSTYKA ZADAJNIKA

przyrzad umozliwia sterowanie lub testowanie urzadzen z wejsciem pradowym lub napieciowym
(zawory proporcjonalne, sitowniki, falowniki, silniki, itp.)
2 wyjscia analogowe (dziatajace jednoczesnie):
- pradowe 4:20mA lub 0:20mA (aktywne, nie moze byc zasilane w dwuprzewodowej petli pradowej)
- napieciowe 010V
miekki start/stop (ramping) lub generator fali trojkatnej wyzwalany recznie lub automatycznie po
wtaczeniu zasilania
programowalna wartos¢ zadana, krok zmian sygnatu wyjsciowego, zakres wskazan, poczatkowa
wartosc zadana po starcie zasilania, opcje miekkiego startu/stopu, komunikacji, dostepu oraz inne
parametry konfiguracyjne
wyswietlacz LED 7-segmentowy z regulacja jasnosci swiecenia
opcjonalny interfejs szeregowy R5485/RS232 (izolowany galwanicznie, protok6t MODBUS-RTU)
sposoby konfiguracji parametrow:
- z klawiatury foliowej IP65 umieszczonej na panelu przednim urzadzenia
- poprzez programator AR955 lub interfejs RS485/RS232 i bezptatny program komputerowy
ARSOFT- WZ1 (Windows 2000/XP/Vista/7/8)
oprogramowanie oraz programator umozliwiajacy podglad wartosci zadanej i szybka konfiguracje
pojedynczych lub gotowych zestawow parametrow zapisanych wczesniej w komputerze w celu
ponownego wykorzystania, na przyktad w innych zadajnikach tego samego typu (powielanie
konfiguracji) dostep do parametrow konfiguracyjnych chroniony hastem uzytkownika
wysoka doktadnos¢ i odpornos¢ na zaktocenia
dostepne akcesoria:
- programator AR955
- konwerter RS485 na USB

UWAGA: A

Przed rozpoczeciem pracy z zadajnikiem nalezy zapoznac¢ sie z niniejsza instrukcja obstugi
i wykonac poprawnie instalacje elektryczna, mechaniczna oraz konfiguracje parametrow.



4. ZAWARTOSC ZESTAWU

B zadajnik

B instrukcja obstugi

B karta gwarancyjna

5. DANE TECHNICZNE

llos¢ wyj$¢ analogowych 2

- pradowe (aktywne) |- petny zakres zmian 3,8+21mA / 0+21mA / 21+3,8mA / 21+0mA

\(/)v/zt'aznodagdz;e - rezystancja obciazenia Ro < 1 kQ
F20mA (1) - rozdzielczos¢ (maksymalna) | 1,7 pA

- napieciowe w
standardzie 0/2+10V

- petny zakres zmian

0+10,5V / 10,5:0V

- rezystancja obciazenia

Ro > 2,3 kQ (prad obciagzenia lp < 4,5mA)

- rozdzielczos¢ (maksymalna)

0,84 mV

Btedy przetwarzania (w temperaturze otoczenia 25°C

):

- podstawowy 0,1 % petnego zakresu wyjscia +1 cyfra
- dodatkowy od zmian temp. otoczenia < 0,005 % zakresu wejscia /°C

Czas reakcji wyjscia (10+90%) 200 ms

Interfejsy - protokot MODBUS-RTU

komunikacyjny - szybkoéc 2,4 + 38,4 kb/s

RS485

- format znaku

8N1 (bez bitu parzystosci, 1 bit stopu)

- separacja galwaniczna

500V, 50Hz, 1min

Wyswietlacz
7-segmentowy LED
(1 linia, ilos¢ cyfr 4)

- wysokosc i kolor

20mm, czerwony (z regulacja jasnosci $wiecenia)

- zakres wskazan

-1999 + 9999, programowalny

- pozycja kropki dziesietnej

programowalna, 0 + 0,000

Zasilanie

- 230Vac

85 + 260 Vac/ 4VA

- 24Vac/dc  (opcja)

20 + 50 Vac/ 4VA, 20 = 72 Vdc/ 4W

Znamionowe warunki uzytkowania

0 +50°C, <90 %RH (bez kondensacji)

Srodowisko pracy

powietrze i gazy neutralne

Stopien ochrony

IP65 od czota, IP20 od strony ztacz

Masa

~160g

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

odpornosc: wg normy PN-EN 61000-6-2

emisyjnos¢: wg normy PN-EN 61000-6-4

(1) - wyjscie nie moze by¢ zasi

lane w dwuprzewodowej petli pradowej

6. WYMIARY OBUDOWY | DANE MONTAZOWE

L) 72 17
Typ obudowy tablicowa, Incabox XT L57
Materiat samogasnacy NORYL 94V-0, poliweglan
Wymiary obudowy 96 x 48 x 79 mm S
Okno tablicy 92 x 46 mm : OR
Mocowanie uchwytami z boku obudowy =

45

WIDOK OD STRONY
UCHWYTU MOCUJACEGO




7. OPIS LISTW

ZACISKOWYCH | POLACZEN ELEKTRYCZNYCH

Zaciski Opis

1-2 wyjscie pradowe 0/4+20mA

3-4 wyjscie napieciowe 010V

5-6-7 interfejs szeregowy R5485/RS232 (protokot transmisji MODBUS-RTU)

8-9 wejscie zasilajace 230Vac lub 24Vac/dc

PRG ztacze programujace do wspotpracy z programatorem AR955 (nie uzywac

jednoczesnie z interfejsem RS485/RS232)

a) numeracja ztacz oraz sposob wyprowadzenia sygnatow wyjsciowych

UWAGA: A
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Podtaczenie do gniazda PRG urzadzen innych niz programator AR955 grozi zniszczeniem
podtaczanego sprzetu oraz zadajnika AR904

8. FUNKCJE PRZYCISKOW

£APAR

wyswietlacz 7-segmentowy LED

przyciski programujace

a) funkcje przyciskow w trybie wyswietlania wartosci zadanej (tryb normalny)

Przycisk

Opis [oraz sposob oznaczenia w tresci instrukcji]

A IR

[UP] lub [DOWN]:
- zwiekszenie lub zmniejszenie wartosci zadanej sygnatu wyjsciowego o zadany
krok zmian ( parametr 6:F444, rozdziat 10)

SET + A

[SET] + [UP]:
- skokowa (krancowa) zmiana wartosci zadanej sygnatu wyjsciowego - wartosc¢
gorna zakresu wskazan (parametr 3:¥d) lub zawezenia nastaw (5:0)

SET + W

[SET] + [DOWN]:
- skokowa (krancowa) zmiana wartosci zadanej sygnatu wyjsciowego - wartosc¢
dolna zakresu wskazan (parametr 2:l¥) lub zawezenia nastaw (4:0FFR)

A+V

[UP] i [DOWN] (jednoczesnie): wejscie w menu konfiguracji parametrow (po
czasie przytrzymania wiekszym niz 1sek). Jesli parametr 13:EZa8 = B (ochrona
hastem jest wtaczona) nalezy wprowadzi¢ hasto dostepu (rozdziat 10)




SET - uruchomienie/zatrzymanie funkcji migkkiego startu/stopu (po czasie
przytrzymania wiekszym niz 1,5sek). Jesli parametr 8:[EH i 9:HA - Fd

[SET] funkcja jest nieaktywna (rozdziat 11)

b) funkcje przyciskow w menu konfiguracji parametrow (rozdziat 10)

Przycisk Opis

SET - edycja aktualnego parametru

[SET] - zatwierdzenie i zapis edytowanej wartosci parametru

[UP] lub [DOWN]:
A lub v - przejscie do nastepnej lub poprzedniej nazwy parametru
- zmiana wartosci edytowanego parametru
[UP] i [DOWN] (jednoczesnie):
A -+ v - anulowanie zmian edytowanej wartosci (powr6t do nazwy parametru)
- powro6t do trybu wyswietlania wartosci zadanej (po czasie przytrzymania > 0,5s)

9. ZMIANA WARTOSCI ZADANEJ DLA WYJSC

Nacisniecie klawisza [UP] lub [DOWN] w trybie wyswietlania wartosci zadawanej powoduje zmiane tej
wartosci o zadany krok (parametr 6:F33d , rozdziat 10, Tabela 10). Zmiany sygnatu wyjsciowego sa
proporcjonalne do zmian wartosci wyswietlanej. Uzycie kombinacji klawiszy [SET]+[DOWN] ustawia
natychmiast wyjscie w dolnej wartosci zakresu (2:3¥H (ub 4:@¥H]) natomiast [SET]+[UP] ustawia wyjscie
w gornej wartosci zakresu (3:E¥d lub 5:@3). Dodatkowo sygnat wyjsciowy moze by¢ zadawany rowniez
w trybie programowania parametrow (parametr 7:H38) oraz przez interfejs szeregowy RS485/RS232 lub
programator AR955 (rozdziat 15, Tabela 15). Ponadto mozliwe jest ustawienie wartosci zadawanej poza
zakres wskazan wynikajacy z parametrow 2:5FPH i 3. Wielkos¢ tego przesterowania dla zadawania z
przyciskow wynosi +5% dla wyjscia 4:20mA (2+10V) oraz +6,2% dla pozostatych wyjsc.

10. USTAWIANIE PARAMETROW KONFIGURACYJNYCH

Wszystkie parametry konfiguracyjne urzadzenia zawarte sa w nieulotnej pamigci wewnetrznej EEPROM.
Dostepne sa dwa sposoby konfiguracji parametrow:
1. Z klawiatury foliowej IP65 umieszczonej na panelu przednim urzadzenia:

- Z trybu wyswietlania wartosci zadanej wejs¢ w menu konfiguracji (jednoczesnie wcisnac przyciski
[UP] i [DOWN] na czas dtuzszy niz 1sek.) Jesli parametr 13:GEH = B (ochrona hastem jest
witaczona) na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ¥R, a nastepnie Z migajaca pierwsza
cyfra, przyciskiem [UP] lub [DOWN] nalezy wprowadzi¢ hasto dostepu (firmowo parametr
126688 = ), do przesuwania na kolejne pozycje oraz zatwierdzenia kodu stuzy przycisk [SET]

- po wejsciu do menu konfiguracji wyswietlane sa mnemonicznie nazwy parametrow (F¥HEE <->
EFS <-> <-> itd. ), przycisk [UP] powoduje przejscie do nastepnego, [DOWN] do
poprzedniego parametru (zbiorcza liste parametrow konfiguracyjnych zawiera Tabela 10)

- w celu zmiany lub podgladu wartosci biezacego parametru wcisnac przycisk [SET]

- przyciskami [UP] lub [DOWN] dokona¢ zmiany wartosci edytowanego parametru

- zmieniong wartosci parametru zatwierdzic¢ przyciskiem [SET] lub anulowac [UP] i [DOWN]
(jednoczesnie), nastepuje powrot do wyswietlania nazwy parametru

2. Poprzez port RS485/RS232 lub zestaw programujacy AR955 i program komputerowy ARSOFT-WZ1:
- podtaczy¢ zadajnik do portu komputera i uruchomi¢ aplikacje ARSOFT-WZ1
- po nawiazaniu potaczenia w oknie programu wyswietlana jest biezaca wartosc¢ zadana
- ustawianie i podglad parametréw urzadzenia dostepne jest w oknie konfiguracji parametrow

6



- nowe wartosci parametrow musza by¢ zatwierdzone przyciskiem Zatwierdz zmiany
- biezaca konfiguracje mozna zapisa¢ do pliku lub ustawi¢ wartosciami odczytanymi z pliku

UWAGA: A

- nie uzywac jednoczesnie portu RS485/RS232 oraz zestawu programujacego AR955 poniewaz
spowoduje to btedy komunikacyjne

W celu przywrocenia ustawien fabrycznych nalezy w momencie wtaczenia zasilania wcisnaé przyciski
[UP] i [DOWN] do momentu pojawienia sie menu wprowadzania hasta ( ), a nastepnie wprowadzic¢
kod . Alternatywnie mozna uzy¢ pliku z domyslna konfiguracja w programie ARSOFT-WZ1.

Tabela 10. Parametry konfiguracyjne

. a1 N Ustawienia
Parametr Zakres zmiennosci parametru i opis .
firmowe
0:FMN - 20 standard 4..20 mA (0..10V)
rodzaj wyjscia prado- __
wego (napieciowego) 0-20 standard 0..20 mA (0..10V)
H brak kropki
12 E ™, E
pozycja kropki 000 (0.0)
El 0000
2. + jednostek - wskazanie dla OmA, 4mA, OV - poczatek skali
dot zakresu wskazan wyjsciowej o
3T + jednostek - wskazanie dla 20mA, 10V - koniec skali o0
gora zakresu wskazan wyjsciowej o
43P + EEEE] jednostek, ograniczenie dolne wartosci zadanej
limit dolny nastaw (parametr 7:Ed8) przy zadawaniu z przyciskow zadajnika T
5P + jednostek, ograniczenie gérne wartosci zadanej
limit gérny nastaw (parametr 7:Ed4) przy zadawaniu z przyciskow zadajnika e
(HSEEF] W= jednostek, krok zmian dla wartosci zadanej (parametr -
krok zmian 7:H33) przy zadawaniu z przyciskow zadajnika -
S orE limit dolny: parametr 2:5%¥q lub 4:@, limit gorny: parametr
B N _ N 3 - A3 i 00
wartos¢ zadana 3. lL’Jb 5:F, krok zmian: 6:FH3, dotyczy zadawania z o0
przyciskow
8: czas trwania zbocza narastajacego (rampy), dla
czas miekkiego startu K- s wartosci funkcja wytaczona, opis w rozdziale 11 wytaczony
PRFAL L czas trwania zbocza opadajacego (rampy), dla
czas miekkiego stopu E-: 3 wartosci funkcja wytaczona, opis w rozdziale 11 wytaczony
Autol wyzwalanie migkkiego startu/stopu (rampy) po
TR . automatyczny | kazdym wtaczeniu zasilania (rozdziat 11)
tryb wyzwalania rampy | g wyzwalanie migkkiego startu/stopu (rampy) reczne tryb reczny
reczny przyciskiem [SET] (rozdziat 11)
11098 blokada zmian wartosci zadanej z przyciskow .
blokada nastaw wartoéci | Wytaczona | nieaktywna wylona
zadanej wtaczona | blokada zmian wartosci zadanej z przyciskéw aktywna




2:[HA hasto dostepu B + EEEE] | hasto dostepu do menu konfiguracji L]
73 wejscie do menu konfiguracji nie jest chronione

0~ 7
13:E@ A ochrona konfi- hastem dostepu
guracji hastem dostepu wejécie do menu konfiguracji jest chronione hastem wytaczona

lxl

dostepu

14T jasnosc . . o .
wyéwietlacza : %, Zmiana co 10% A
15: GEEIE - indywidualny adres urzadzenia w sieci RS485 B
adres MODBUS-RTU B (rozdziat 13) lub dla programatora AR955
16: P predko$¢ transmisji
dla RS485/232 lub kbit/s kbit/s kbit/s kbit/s kbit /s kbit/s
programatora AR955
17: poczatkowa t ASE ostatnio zapisana wartos¢ zadana (7:H38)
warto$¢ zadana (7:644) | ¥R poczatek skali (2:EFH) lub limit dolny nastaw (4:0FFR) L ASE
po starcie zasilania (1) koP) koniec skali (3:E¥) lub limit gérny nastaw (5:HE)

Uwagi: (1) - parametr obecny od wersji (firmware urzadzenia widoczny po starcie zasilania)

11. MIEKKI START/STOP ORAZ GENERATOR FALI TROJKATNEJ

Przyrzad wyposazony zostat w funkcje rampy (miekkiego startu i stopu) dziatajacej zgodnie z diagramami
przedstawionymi ponizej (rysunki 11.1, 11.2, 11,3). W celu uruchomienia funkcji nalezy skonfigurowac
czas trwania migkkiego startu (zbocza narastajacego, parametr 8:HFH, rozdziat 10) lub stopu (zbocza
opadajacego, 9:iM ) oraz sposob wyzwalania (uruchomienia, 10:3 ). W przypadku gdy oba czasy sa
niezerowe (8:HFHd i 9:6ZMA ) na wyjsciach generowany jest periodyczny przebieg trojkatny. Wartosci
graniczne (amplitudy) sygnatéw wyjsciowych definiuja parametry 2P, 3., 4.0 oraz 5:0F4.
Uruchomienie funkcji nastepuje automatycznie po wtaczeniu zasilania (gdy parametr 10: 330 = ZFER) lub
recznie (10:33H = BEEM) przyciskiem [SET] (po czasie przytrzymania wigkszym niz 1,5 sekundy). Ponadto
realizacje rampy mozna w dowolnym momencie zatrzymywac i ponownie uruchamiac¢ przyciskiem [SET]
(pojawia sie chwilowy komunikat - start lub - stop).

Stan wyjs¢ w tym trybie pracy aktualizowany jest automatycznie 4 razy na sekunde.

wartosc )
zadana zadawanie automatyczne (rampa)
Ll [UP] =====mm- zadawanie reczne
lub AP 4

Vo

[DOWN]} [UP] < sygnat

i .-.I...- wyjéciowy
K 1
\ '[DOWN]|

[-bot JUBY: 5ot /[ !

start automatyczny start  stop start czas
lub reczny [SET] [SET] [SET]
przyciskiem [SET]

Rys.11.1. Zasada dziatania wyj$¢ w trybie miekki start (parametr >0, =H3).




wartosé

zadawanie automatyczne (rampa)

zadana FRLt
FALL start  eeeeee zadawanie reczne
- [SET]
¥ lub A
:\ [uP]
'." | '"%"'\ _sygnat
[UP] ¢ I[[DOWN]| "\ wyjsciowy
lub i } |
-
start automatyczny  rpown stop start czas
lub reczny [ ] [SET] [SET]
przyciskiem [SET]
Rys.11.2. Zasada dziatania wyj$¢ w trybie miekki stop (parametr = B3, A > 0).

wartosc
zadana

zadawanie automatyczne (rampa)

C T .
aini DL zadawanie reczne

¥ lub W .

[U{‘]
- bok QU bot | | [DOWN] |
start automatyczny stop  start stop start  czas
lub reczny [SET] [SET] [SET] [SET]

przyciskiem [SET]

,.-
P
S

Rys.11.3. Zasada dziatania wyjs¢ w trybie generatora fali tréjkatnej (parametr Bl > 0, [

12. SYGNALIZACJA KOMUNIKATOW | BLEDOW

W trakcie pracy urzadzenia moga pojawic sie nastepujace komunikaty chwilowe:

Kod Opis komunikatu

wejscie w tryb wprowadzania hasta dostepu do parametréow konfiguracyjnych (rozdziat 10)
wprowadzono btedne hasto dostepu

wejscie w menu konfiguracji parametrow

wtaczona blokada nastaw wartosci zadanej (11:F8d = B, rozdziat 10)

wtaczona blokada nastaw wartosci zadanej z powodu wykonywania funkcji rampy (rozdziat 11)
reczne uruchomienie funkcji migkkiego startu lub stopu (przyciskiem [SET])

H¥E | reczne zatrzymanie funkcji miekkiego startu lub stopu (przyciskiem [SET])




13. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS485 (wg EIA RS-485)

+R5485 1300
MASTER  -RS485
(urzadzenie 2 x 820Q
nadrzedne,
np. komputer) +3V

Dtugos¢ kabla RS485 maksimum - 1 km.

Maksymalna ilos¢ urzadzen w linii RS485 - 30, dla powigkszenia
ilosci urzadzen nalezy stosowa¢ wzmacniacze RS485/RS485.

RS
-RS SLAVE 1

! . AR594
GND (np )

SLAVE n<30
(np. AR904)

RS
-RS
GND

Rezystory terminacyjne gdy MASTER jest na poczatku linii (rys. powyzej):

- na poczatku linii
- na koncu linii

- 150Q pomigdzy liniami.

Rezystory terminacyjne gdy MASTER jest w srodku linii:

- przy konwerterze

- na obu koncach linii - po 150Q miedzy liniami.

- 2 x 820Q do masy i +5V MASTERA oraz 150Q migdzy liniami,

- 2 x 820Q), do masy i +5V konwertera,

Urzadzenia roznych producentow tworzace sie¢ RS485 (np. konwertery R5485/USB) moga miec
wbudowane rezystory polaryzujace oraz terminujace i wtedy nie ma koniecznosci stosowania
zewnetrznych elementow.

14. INTERFEJS KOMUNIKACYJNY RS232C (wg EIA RS-232C)

TxD_RS232
AR904

KOMPUTER S
lub T Ise<ill

STEROWNIK

z RS232C GND—— = = = = = = = = =

Dtugos¢ kabla maksimum - 10 m.

RxD_RS232
GND

Maksymalna ilos¢ podtaczonych do komputera urzadzen - 1.

15. PROTOKOt. TRANSMISJI SZEREGOWEJ MODBUS - RTU

Format znaku
Dostepne funkcje

: 8 bitow, 1 bit stopu, bez bitu parzystosci

: READ - 3 lub 4, WRITE - 6

Tabela 15.1. Format ramki zadania dla funkcji READ (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

adres funkcja adres rejestru do ilos¢ rejestrow do odczytu: suma Kontrolna CRC
urzadzenia |4 lub 3 odczytu: 0 + 23 (0x0017) | 1 + 24 (0x0018)
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 15.1. Odczyt rejestru o adresie 0: 0x01 - 0x04 - 0x0000 - 0x0001 - 0x31CA

Tabela 15.2. Format ramki zadania dla funkcji WRITE (dtugos¢ ramki - 8 Bajtow):

adres : adres rejestru do wartos¢ rejestru do zapisu
urzadzenia funkcja 6 zapisu: 0 + 23 (0x0017) suma kontrolna CRC
1 bajt 1 bajt 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 15.2. Zapis rejestru o adresie 10 (0xA) wartoscig 0: 0x01 - 0x06 - 0xO00A - 0x0000 - 0xA9C8
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Tabela 15.3. Format ramki odpowiedzi dla funkcji READ (minimalna dtugo$¢ ramki - 7 Bajtow):

d funkei ilos¢ bajtow w polu led h ..
3rzre;zenia 4ulrL bq3a dane, (maksymalnie E’:.:St::?yc - wartosc suma kontrolna CRC
a 24*2=48 bajtow) )
1 bajt 1 bajt 1 bajt 2 + 48 bajtow (HB-LB) 2 bajty (LB-HB)

Przyktad 15.3. Ramka odpowiedzi dla wartosc¢ rejestru rownej 0: 0x01 - 0x04 - 0x02 - 0x0000 - 0xB930

Tabela 15.4. Format ramki odpowiedzi dla funkcji WRITE (dtugosc¢ ramki - 8 Bajtow):

‘ kopia ramki zadania dla funkcji WRITE (Tabela 15.2)

Tabela 15.5. Odpowiedz szczegoélna (btedy: pole funkcja = 0x84 lub 0x83 gdy byta funkcja READ oraz
0x86 gdy byta funkcja WRITE):

Kod btedu (HB-LB w polu danych)

Opis btedu

0x0001 nieistniejacy adres rejestru
0x0002 btedna wartos¢ rejestru do zapisu
0x0003 niewtasciwy numer funkcji

Przyktad 15.5. Ramka btedu dla nieistniejacego adresu rejestru do odczytu:
0x01 - 0x84 - 0x02 - 0x0001 -0x5130

Tabela 15.6. Mapa rejestrow dla protokotu MODBUS-RTU

Adres rejestru Wartos¢ Opis rejestru oraz typ dostepu
HEX (DEC) DEC (R-rejestr tylko do odczytu, R/W-do odczytu i zapisu)

0x00 (0) -1999 + 9999 biezaca wartos¢ zadana (rejestr w pamieci ulotnej RAM) R/W
0x01 (1) 904 identyfikator typu urzadzenia R
0x02 (2) 20 + 99 wersja oprogramowania (firmware) rejestratora R
0x03 + 0x05 0 nie uzywany lub zarezerwowany R
0x06 (6) 0+1 Parametr 0: rodzaj wyjscia (rozdziat 10, Tabela 10) R/W
0x07 (7) 0+3 Parametr 1: pozycja kropki R/W
0x08 (8) -1999 + 9999 Parametr 2: dot zakresu wskazan R/W
0x09 (9) -1999 + 9999 Parametr 3: gora zakresu wskazan R/W
0x0A (10) -1999 + 9999 Parametr 4: limit dolny nastaw R/W
0x0B (11) -1999 + 9999 Parametr 5: limit gorny nastaw R/W
0x0C (12) 1 + 5000 Parametr 6: krok zmian R/W
0x0D (13) -1999 + 9999 Parametr 7: wartosc zadana R/W
0xOE (14) 0+ 8160 Parametr 8: czas miekkiego startu R/W
0xOF (15) 0+ 8160 Parametr 9: czas miekkiego stopu R/W
0x10 (16) 0+1 Parametr 10: [l tryb wyzwalania rampy R/W
0x11 (17) 0+1 Parametr 11: [ blokada nastaw wartosci zadanej R/W
0x12 (18) 0+ 9999 Parametr 12: @FH hasto dostepu R/W
0x13 (19) 0+1 Parametr 13: ochrona danych hastem dostepu R/W
0x14 (20) 10 + 100 Parametr 14: jasno$¢ wyswietlacza R/W
0x15 (21) 1+247 Parametr 15: GEEM adres MODBUS-RTU R/W
0x16 (22) 0:4 [I:?(r):?:nt;go% gggdkoéc’ transmisji dla RS485/RS232 lub RIW
0x17 (23) 0:2 Parametr 17: poczatkowa warto$¢ zadana po starcie zasilania R/W
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16. NOTATKI WLASNE
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