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Wprowadzenie
Dziekujemy za wybranie kontrolera Pixsys.

Dostepne sg wersje z trzyc¥frowym wyswietlaczem, a urzadzenie pasuje
do szerokiego zakresu zastosowan z nalrpz_mejszy{ml CZu{nlka_ml, takimi
Pk' czujniki”~ temperatury/wilgotnosci/cisnienia lub potencjometrami
iniowymi.

Opcje wyj$¢ obejmuja zaréwno logike przekaznika, jak i logike SSR, ale
m%ilna\fvs)aonfigu}qwéac_iednost_ke ?év?n?ei Jako wskJaz’nik (%aelnstafacji‘
ktdre nie wymagaja wyjs¢ sterujacych lub alarmowych.

PID i Autostro&enie pozwalz’a\]a, dostosowa¢ algorytm regulacji do
instalacji, a_funkcja LATCH ON ‘przyspiesza kalibfacje urzadzenia przy
zastosowaniu potencjometréw liniowych.

Podobnije jak w przypadku najnowszych przyrzadéw Pixsys, konfiguracja
Jest dodatkowo uproszczona przez Karty pamieci, ktore sg wyposazone
w wewnetrzng bateri¢ i dlatego nie wymagaja podtaczenia do zasilania

kontrolera.

1 Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa
Przed podbgczeniem/uiyciem urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢
wytyczne dotyczace bezpieczenstwa i instrukcje programowania
zawarte w tej instrukcji obstugi.

Odtaczy¢ zasilanie przed przejéciem do ustawien sprzetowych lub
przewodow elektrycznych, aby unikna¢ ryzyka porazenia pradem,
pozaru, awarii.

Nie instaluj/obstuguj urzadzenia w otoczeniu, w ktérym znajduja sie
tatwopalne/wybuchowe gazy.

To urzadzenie zostalo zaprojektowane i stworzone z mysla o
Srodowiskach przemystowych i aplikacjach, ktére opierajg sie na
odpowiednich "warunkach” bezpieczeristwa zgodnie z krajowymi i
miedzynarodowymi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa pracy i
0s0b. Nalezy unika¢ wszelkich zastosowan, ktore moga prowadzi¢ do
powaznego  uszczerbku na zdrowiu/zagrozenia zycia lub obejmowac
medyczne urzadzenia podtrzymujace zycie.

Urzatdzeni_e nie_jest przeznaczone do zastosowan zwigzanych z
elektrowniami  jadrowymi, systemami uzbrojenia, kontrolg lotow,
_slystemamitrqr]sportuzbiorowe?o. . L .

ylko wykwalifikowany personel powinien mie¢ mozliwos¢ korzystania z

urzadzenia
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i/lub serwisowania go wylacznie zgodnie z danymi technicznymi
wymienionymi w tej instrukcji.

Nie demontuj/mo yflku]/naFramaJ ‘Zadnego elementu wewnetrznego.
Urzadzenie musi byc zainstalowane i moze dziata¢ tylko w dozwolonych
warunkach $rodowiskowych. Przegrzanie moze prowadzi¢ do ryzyka
pozaru i moze skrdci¢ okres przydatnosci elementdw elektronicznych.

1.1 Podziat komunikatow bezpieczenstwa
Komunikaty bezpieczeristwa w niniejszej instrukcji sa

podzielone w nastepujacy sposoéb:

Komunikat Opis
Danger' Zignorowanie tych wskazéwek dotyczacych bezpieczeristwa i

komunikatéw moze zagrazac zyciu
Zignorowanie tych wskazéwek dotyczacych

o bezpieczenstwa i komunikatéw moze spowodowaé powazne
\Warning! i -
obrazenia lub znaczne szkody majatkowe.

Information! Ta informacja jest wazna w celu uniknigcia btedow.

1.2 Srodki ostroznosci
Ten produkt znajduje sie na liscie UL jako sprzet kontroli
procesu otwartego typu.

W ?rzyp_adku korzystania z przekaznika wyjsciowego po

uptywie jego okresu trwatosci styki przekaznika moga

ulec zwarciu lub nadpaleniu. i .

Nalezy zawsze uwzglednia¢ warunki eksploatacji i

uzywac przekaznikow wyjsciowych w ramach ic .

obcigzenia znamionowego i przewidywanej zywotnosci
elektrycznej. Przewidywany okres przydatnosci do

uzytkowania przekaznikow wyjsciowych rozni sie

znacznie w zaleznosci od obcigzenia wyjsciowego i

warunkoéw przetaczania.

Luzne $ruby mo%a czasami by¢ przyczyna pozaru.

Do zaciskéw $rubowych przekaznikéw 1 zasilania, n
dokreci¢ $ruby do momentu dokrecania 0,5 Nm.
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Nieprawidtowe dziatanie Kontrolera Cyfrowego moze
czasami uniemozliwi¢ operacje sterowania lu .
uniemozliwi¢ w%]sma alarmowe, powodujac uszkodzenie
mienia. Aby zachowac bezpieczenstwo w przypadku

awarii Konfrolera Cyfrowego, nalezy podja¢ odpowiednie |TYEYziirel
srodki bezpieczenistwa, takie jak zainstalowanie

urzadzenia monitorujacego na osobnej linii.

13 Srodki ostroznosci dotyczace bezpiecznego

uzytkowania

Nalezy przestrzegac nastepujacych srodkéw ostroznosci, aby zapobiec
awaril, nieprawidtowemu dziataniu lub niekorzystnemu wptywowi na
dziatanie i funkcje produktu. Niezastosowanie sie do tego moze czasami
spowodowac nieoczekiwane zdarzenia. Nie obstuguj Kontrolera

Cyfrowego w sposéb przekraczajacy wartosci znamionowe.

< Produkt jest przeznaczony wytacznie do uzytku w pomieszczeniach.
Nie uzywaj ani nie przechowuj produktu na zewnatrz ani w zadnym
z ponizszych miejsc.

- Miejsca bezposrednio narazone na ciepto wydzielane z urzadzer
grzewczych.

- Miejsca narazone na rozpryskiwanie cieczy lub oleju.

- Miejsca narazone na bezp. dziatanie promieni stonecznych.

- Miejsca narazone na dziatanie pytu lub gazéw powodujacych
korozje (w szczegdlnosci gaz siarczkowy i amoniak).

- Miejsca narazone na intensywne zmiany temperatury.

- Miejsca narazone na oblodzenie i kondensacje.

- Miejsca narazone na wibracje i duze wstrzasy.

«  Zainstalowanie dwoch lub wiecej kontroleréw w bliskiej odlegtosci
moze doprowadzi¢ do wzrostu temperatury wewnetrznej, co moze
skroci¢ cykl zycia komponentow elelgtromczrg/ch. Zdecydowanie
zaleca sie zainstalowanie wentylatoréw chtodzacych lub innych
urzadzen klimatyzacyjnych w szafie sterowniczej.

. Zawsze sprawdzaj nazwy i polaryzacj’\e]_zaciskéw i upewnij sie, ze
przewody sa prawidtowo podtaczone. Nie podtaczaj zaciskow, ktére
nie sa uzywane.

. A%/ unikna%(é szumow _indukcya'(nych, trzymaj okablowanie kontrolera
z dala od kabli zasilajgcych, ktore przenosza wysokie napiecie lub
duzy prad.

Instrukcja obstugi - ATR121 - 7



Nie nalezy réwniez Ia[czi/)é linii zasilajq((:jych z okablowaniem
Kontrolera” Cyfrowego lub réwnolegle do niego. Zaleca sie
stosowanie ekranowanych kabli i oddzielnych korytek lub kanatéw.
Podtacz ochronnik przeciwprzepieciowy lub filtr szuméw do
urzadzen pewfery#nych generujacych “szum (w  szczegélnosci
silnikow, transtormatorow, elektromagnesow, cewek
magnetycznych lub innych urzadzen posiadajacych element
|nduk<3/jny). Gdy w zasilaczu uzywany jest filtr szumow, najpierw
sprawdz nagl cie lub prad i podiacz filtr szumoéw jak najblizej
ontrolera rowego. Zapewnij jak najwiecej miejsca miedzy
Kontrolerem Cyfrowym a urzadzeniami generujacymi silne wysokie
czestotliwosci “(spawarki o wysokiej czestotliwosci, maszyny do
szycia 0 wysokiej czestotliwosci itp.) lub przepiecia. .
Przetacznik lub wyltgeznik automatyczny musi znajdowac sie w
poblizu urzadzenia. Przetacznik lub wytacznik automatyczny musi
znajdowaé si¢ w zasiegu operatora i musi by¢ oznaczony jako
element roztaczajacy dla kontrolera.
Urzadzenie musi by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem 1A.

Zetrz&/] zabrudzeniaz Kontrolera Cyfrowego migkka suchg $ciereczka.
Nigdy nie uzywaj rozcieniczalnikw, benzyny, alkoholu ani zadnych
srodkéw czyszczacych zawierajacych te”lub inne rozpuszczalniki

_or%amczne. Moze wystapic¢ deformacja lub odbarwienie.

Liczba operacji zapisu w pamieci nieulotnej jest ograniczona. Dlatego
podczas czgstego nadpisywania danych nalezy uzywac trybu zapisu
EEprom

8- ATR121 - Instrukcja obstugi



1.4 Polityka srodowiskowa / WEEE

Nie wyrzucaj elektronarzedzi wraz z odpadami komunalnymi.

Zgodnie z Europejska Dyrektywa 2012/19/EU w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego I elektronicznego orazgg] wdrozeniem zgodnie z
prawem krajowym, narzedzia ,elektrgczne., ktérych okres uzytkowania
dobiegt konca, nalezy zebra¢ osobno i zwrdci¢ do ekologicznego

zaktadu recyklingu.

2 Identyfikacja modelu

‘ ATRIZLAD ﬁégx[ajcc +10% 50/60Hz

‘ ATRIZI-B ggg(\)/\?)c +10% 50/60 Hz (izolacja galwaniczna
3 Parametry techniczne

3.1 Parametry og6lne
3 wyswietlacze (0,56 cala) na ATR121

Wyswietlacz +3 diody (OUTL, OUT2, L1)
Warunki Temperatura 0-45 °C, Wilgotno$¢ 35..95
$rodowiskowe UR% (bez kondensacji)

Maks. wysoko$¢: 2000m
Panel przedni: IP54 (IP65 z uszczelka) - Skrzynka:

Uszczelnienie IP30 - Zaciski: IP20

Materiat Samogosacy poliweglan UL94V2
Waga Ok. 100 gr.

Zuzycie energii ATR121-B: 3 VA maks

ATR121-AD: 2,4 VA maks

Instrukcja obstugi - ATR121 - 9



4

Wejscia

Parametry Sprzetowe
ANL Konfigurowalny | poktadnosc: Ris. 16bit

zapomoc Dla termopary: @25°C +0,5%
oprogramowania. (petna skala) or + 1 cyfra,
TYF termopary: K, S, R, automatyczna kompensacja
J. Termorezystanc]

PT100, PT500, PTl&%O, zimnego ztacza od 0°C to 50°C.
Ni100, PTCIK, NTC10K | Dla wejscia liniowego: 0/4..20mA:
{g _3435}% 30000 punktéw, 0..10V: 40000
iniowe: 0-10V, 0-20 or punktéw.

analogowe |4-20mA, 0-40mV Dla potencjometréw: 40000

Wyjscia
przekaznik
ow

Wyjscie
SSR

10-ATR121 - |

Potencjometry: 6KQ, | punktow

150KQ, Impedancja:
0-10V: Ri>110KQ 0-20mA: Ri<5Q
4-20mA: Ri<5Q

Zgrzekaz’niki (ATR121- Sti/ki: L
AD-B) Konfigurowalny Q1: 8A-250V~ dla obcigzeri

jako polecenie i/lub | rezystancyjnych

{Nyjs'(?ie alarmu Q2:y5A-238v)~/ dla obcigzen
rezystancyjnych
Dla ATR121-B

*  8Vdc/20mA
1SSR konfigurowalny  Dla ATR121-AD
jako wyjscie polecenia |+ 15Vdc/30mA (jesli 12Vac)
i/lub wyjscie alarmu. |+ 30Vdc/30mA (jesli 24Vac)
«  Jesliuzywane jest zasilanie
DC, napiecie wyjéciowe jest
réwne napieciu zasilania
maks. 30mA.

nstrukcja obstugi



4.1 Parametry oprog ramowania
Algorytmy regulacji | ON-OFF z histereza.

P, PI, PID, PD z czasem proporcjonalnosci
Zakres

proporcjonalnosci | 0-999°Club °F

Czas catkowania 0..999s (0 wytacza funkcje catkowania)

Czas r6zniczkowania | 0..999s (0 wytacza funkcje rézniczkowania)
_ Etro#enle reczne lub automatyczne,

Funkcja kontrolera onfigurowalny alarm, ochrona wartosci

zadanych polecen i alarmow, funkcja PID
grzanie/chtodzenie.

5 Wymiary i instalacja

®05000000000

@mmmmmmmmp £
NJL 1 \,_I L
s e Sugerowana
‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ s v rubo$é
! ) T +8mm

Uszezelka do 32x74

Cod. 1600.00.082 opcjonalnie)

Cod. 2100.30.005
42mm wi6z karte pamieci

ot ourz
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5.1 Instalacja elektryczna
Chociaz ten kontroler zostat zaprojektowany tak, aby byt odporny na
zaktocenia elektromagnetyczne w Srodowiskach przemystowych,
nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad bezpieczenstwa:

«  Oddziel przewod sterujacy od przewodéw zasilajacych.

+ Unikaj bliskosci przefacznikéw zdalnego sterowania, stycznikéw
elektromagnetycznych, mocnych silnikéw i we wszystkich
przypadkach uzywaj specjalnych filtréw.

+  Unikaj bliskosci grup mocy, szczegélnie tych z kontrola fazy.

+ Do okablowania pindw nalezy stosowac zaciskane koricowki rurowe
lub elastyczn“sztywny drut’ miedziany o $rednicy od 0,2 do 15
mm2 (min. AWG24, maks. AWG16, temperatura pracy: min. 70°C).
Dtugos¢ usuwania izolacji kabli od 7 do 8 mm

5.2 Schemat potgczen

@mes | ATR121-AD ) mer | ATRI21-B
Wer= EL_ ) mecer= ml_ )
E = 2 sy ~aomn | | & S

z oA
3 s

M2 onzov  saziov [mgh| AoV Aoy [N

’Lyzoﬁ- fiancyiny Sezystancyiny | pTRRGOAK astaogny  Rezistancyiny | (pTATIGaK

[+ a @

@ @

4T v e By | 079 TV V] e ey
HHPPE000YEEE DRUUPECOURTE
T pemee

5.2.a Zasilanie

ATR121-AD: Klasa 2 zrodto 12..24Vac
+10% 50Hz/60Hz 12..35Vdc

TETE 00! e
& 13 Eﬁ)_rzest_rzeﬁ(a] biegunowosci)
| S E = zywaj tylko przewodow
—R—5 miedzianych
1/ ATR121-B:
Vac zasilanie 230Vac +10% 50/60Hz,
. Uzywaj tylko przewodow
miedzianych
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Wejscie analogowe AN1

DlatermoparK, S, R, J.

+  Przestrzegaj biegunowosci . o

+ W przypadku mozliwych przedtuzen uzyj

skompensowanego kabla i zaciskow

odpowiednich do zastosowanych termopar

(skompensowanych)

« Gdy uzywany jest kabel ekranowany,
powinien by¢ uziemiony tylko z jednej
strony

ngkodIamodeli:AD) i i .

la poprawnego dziatania urzadzenia nalezy

stosowac czujniki izolowane od podtoza. W

rzeciwnym razie uzyj pojedynczego

ransformatora izolowanego dla kazdego
instrumentu.

Dla termorezystancji PT100,NI100

+ Dla potaczénia tréj-przewodowego uzyj

przewoddéw o tym samym przekroju

» W przypadku potaczenia

dwu-przewodowego zewrzyj zaciski 101 12
+ Kiedy uzywany jest kabel ekranowany, to
powinién by¢ uziemiony tylko z jednej strony

czerw([ig]
BIALY
CZERW[p3]

Dla termorezystancji NTC, PTC, PT500,

PT1000 i potencjometrow

+  Gdy uzywany jest kabel ekranowany,
powinienby¢ uziemiony tylko z jednej strony,
aby unikna¢ pradéw petli uziemienia

—— [ —

Do sygnatéw liniowych V/mA

«  Przestrzegaj biegunowosci

«  Gdy uzywany jest kabel ekranowany,
powinien by¢ uziemiony tylko z jednej
strony

Instrukcja obstugi - ATR121 -
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5.2.c Przyktady podtaczenia dla wejscia liniowego

Dla sygnatéw 0..10V
@ -+ Przestrzegaj biegunowosci

0..10v

Dla sygnatéw 0/4..20mA z czujnikiem
tréjprzewodowym

+  Przestrzegaj biegunowosci

C = Wyjscie czujnika

B = Masa czujnika

A = Zasilanie czujnika (12V/30mA)
Wersje AD: 12..24Vdc / 30mA

Wersje B: 8vVdc /20 mA

Dla sygnatéw 0/4..20mA z zewnetrznym
zasilaniem czujnika

+  Przestrzegaj biegunowosci

C = Wyjscie czujnika

B = Masa czujnika

Dla sygnatéw 0/4...20mA z czujnikiem
dwuprzewodowym

+  Przestrzegaj biegunowosci

C = Wyjscie czujnika

A = Zasilanie czujnika

Wer. AD: 12..24Vdc / 30mA

Wer. B: 8Vdc /20 mA

14 - ATR121 - Instrukcja obstugi



5.2.d Wyjscia przekaznikowe

Prad znamiono\@l: L X
Q1: 8A, 250Vac, obcigzenie rezystancyjne,
peracji

50|
10
. 2. 5A, 250Vac, obcigzenie rezystancyjne,
f ?05 operacji A Y Y
Q
_—mﬁi 20
— &

u / E Bovee  —]
oad —]
o , -

0 3 6
soazen Switching current [A]
5.2.e Wyjscie SSR
—ON— Wyjscie polecenia SSR 12V/30mA
R Wer. AD: 12..24Vdc/ 30mA
— @ Wer. B: 8Vdc / 20 mA

Instrukcja obstugi - ATR121 -
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6 Funkcje wyswietlacza i klawiszy
p)

out1  out2

Pixsys

6.1 Wskazniki numeryczne (wyswietlacz)
1 iI234 | Zwykle wyswietla proces.

6.2 Znaczenie lampek stanu (dioda Led)

ON gdy wyjscie polecenia jest aktywne. Kiedy miga,
5> ouT1 wys$wietlacz pokazuje warto$¢ zadana wyjscia polecenia
(ktérg mozna zmieni¢ za pomoca klawiszy strzatek).
ON gdy wyijscie alarmu jest aktywne. Kie_dy_mit]:]a,
3 |OUT2 | Wyswiétlacz pokazuje wartos¢ zadang wyjscia alarmu (ktorg
mozna zmieni¢ za pomocag klawiszy strzatek).

41 ON gdy kontroler komunikuje sie przez port szeregowy.

16 - ATR121 - Instrukcja obstugi



6.3

7 SET

8 FNC

Klawisze

Umozliwia zmniejszenie gtéwnej wartosci zadanej.
Podczas konfiguracji umozliwia przewijanie
parametréw i ich modyfikacje razem z SET
Nacisniecie po SET, pozwala zmniejszy¢ wartosci
zadane?polecenle Z migajacym OUll'l alarm z
migajacym OUT2).

Pozwala na zwigkszenie gtéwnej wartosci zadanej.
Podczas konfiguracji umozliwia przewijanie
parametréw i ich modyfikacje razem z SET.

Nacisniecie po SET, pozwala zwigksz ¢ t wartosci
zadane?polecenle z migajacym OUT1/ alarm z

migajacym OUT2).

Jednokrotne nacisnigcie wyswietla warto$¢ zadang

polecenia. o i »
Dwukrotne naci$niecie pokazuje warto$¢ zadang

alarmu.
Umozliwia modyfikacje parametréw konfiguracyjnych.

Umozliwia uruchomienie funkcji strojenia recznego.
Umozliwia wejécie / wyjscie z konfiguracji.

Instrukcja obstugi - ATR121 - 17



7 Funkcje kontrolera
7.1 Modyfikacja gtéwnej wartosci zadanej i
wartosci zadanych alarmu

Warto$¢ zadang mozna zmieni¢ za pomoca klawiatury w nastepujacy sposéb:

Naci$nij Wyswietlacz Dziatanie
Wyswietlacz pokazuje wartos¢ zwiekszenie lub zmniejszenie
[\ ] zadana polecenia a OUT 1 téwnej wartosci zadanej. Po
1 ) sek wyswietlacz
lub miga. pokazuje proces.
SET
- . Zwiekszenie lub
Wyswigtlacz pokazuje jszeni Sci
SET st zade a2 ot SREERES Lok
2 Naciénij dwa | 2 miga. wyswietlacz pokazuje
razy proces.
8 Strojenie

Procedura strojenia pozwala na_obliczenie parametrow PID w celu
uzyskania opfymalnej regulacji. Oznacza to stabilng kontrole
temperatury/procesu na wartosci zadanej bez wahan i szybka reakcje na

odchylenia od wartosci zadanej spowodowane szumami zewngtrznymi.
Procedura strojenia obejmuje obliczenie i ustawienie nastgpujgcych

parametrow:

. Zakres proporcjonalnosci (bezwtadno$¢ systemu, w °C dla
temperatury).

« Czascatkowania (bezwtadnos¢ systemu wyrazona w czasie).

+ Czas rozniczkowania (okresla intensywno$¢ reakcji kontrolera na
zmiang wartosci mierzonej, zwykle Y% “czasu catkowania). Podczas
procedury strojenia nie mozna zmieni¢ warto$ci zadanej.

8.1 Auto-strojenie

Procedura strojenia oblicza parametry kontrolera, moze by¢
reczna/automatyczna zgodnie z wyborem na par. 27 kun.
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8.2 Strojenie reczne

Procedura reczna pozwala uzytkownikowi na wigkszg elastycznos¢ w
decydowaniu, kiedy aktualizowa¢ parametry algorytmu PID.” Mozna ja

wigczy¢ wybierajac Man na par. 27 Eun.

Start strojenia: nacisnij FNC, _wgs’wietlacz pokazuje E.of, nacisniecie N
wizualizuje wartos¢ procesu i Eun (na_przemian) az do zakonczenia
procedury (moze to zaja¢ okoto kilku minut). Aby anulowa¢ procedure

naciénij FNC a nastepnie X aby wybra¢ parametr £.aF.

8.3 Automatyczne strojenie

Automatyczne strojenie uaktywnia sie po wigczeniu kontrolera lub po
zmianie warto$ci zadanej na’ wartos¢ powyzej 35%. Mozna jg wigczy¢
wybierajac Aut na par. 27 tun. Aby wyjs¢ ze strojenia i zachowac warto$ci

P.1.D., wybierz FNC a nastepnie X by wybra¢ par. £.oF.

8.4 Karta pamieci (opcjonalnie)

Parametry i warto$ci zadane
mozna Kopiowa¢ z jednego
kontrolera do drugiego za

pomoca karty pamieci.

Cod.
2100.30.005 42mm wi6z
karte pamieci

Karta Pamigci
(opcjonalnie) z baterig
(od. 2100.30.003

2 tryby sa dostepne:
« Gdy kontroler jest podtaczony do zasilania:
W16z Karte pamieci, gdy kontroler jest wytaczony.

Przy starcie wyswietlacz pokazuje (tylko jesli prawidtowe wartosci sg zapisane na karcie

pamieci). Po nacisnieciu [ wyswietlacz pokazuje f1-Ld. Potwierdzajac klawiszem FNC,

kontroler faduje nowe dane i uruchamia sie ponownie. Po naciénieciu‘ wyswietlacz

pokazuje M-no akontroler zaczyna utrzymywac wartosci niezmienione.
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«  Przy kontrolerze niepodtgczonym do zasilania: =
Karta pamieci wyposazona jest w wewngtrzna baterie o0 autonomii
ok. 1000 operacji (bateria guzikowa 2032, wymienna). W16z karte
Bamleu i nacisnij przycisk programowania.

odczas zapisu parametrow dioda $wieci na czerwono, a po
zakonczeniu procedury zmienia kolor na zielony. Mozliwe jest
powtdrzenie procedury bez szczegdlnego nadzoru.

NB: nie ma mozliwosci przestania parametréw do
urzadzenia z innym kodem: $wieci sie czerwona dioda LED.

Aktualizacja karty pamieci

Aby skopiowa¢ parametry, wt6z karte pamieci, gdy kontroler jest
wigczony. Wejdz w konfiguracje i zmien przynajmniej ’jeden parametr.
Wyjdz z konfiguracji. Zmiany sa zapisywane automatycznie.

8.5  FunkcjaLatch ON

Do uzytku z wejsciem Pal! (potencjometr < 6K) i Po?
Spotencjometr <150K ) oraz z wejsciami liniowymi  (0.10Volt,
/4..20mA), mozna powigza¢ wartos¢ poczgtkowa skali (par. to. n) z
minimalng pozycjg_czujnika i wartoscig konca skali (par. Hi. n) "do
maksymalnej pozycji czujnika.

Mozliwe jest réwniez ustawienie punktu, w ktérym kontroler wyswietli 0
(zachowujac jednak zakres skali migdzy Lo. n. i Hi. n. ) za pomoca opcji
L,wirtualne zero” ustawiajac u.0m lub u.0s na par. 8 LAE.

Gdy w05 5 SELEckEd, wirtualne zero bedzie resetowane po kazdej
aktywacji urzadzenia; przy u0f, wirtualne zero pozostaje bez zmian po
dostrojeniu. Aby uzyc funkcji LATCH ON nalezy skonfigurowac zgodnie
zwymaganga operacja par. 8 LAE. Procedura strojenia rozpoczyna sie od
wyjécia z konfiguracji po zmianie parametru.
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Szczeg6ty dotyczace procedury kalibracji znajduja sie w ponizszej tabeli:

Naciénij

1 FNC

4 SET

c «E-::

Wyswietlacz

Wyjdz z parametrow
konfiguracji.
Urzadzenie pokazuje
naprzemiennie proces
iLAE

Ustaw wartos¢ na
minimum.
Wyswietlacz
pokazuje Lob!

Ustaw warto$¢ na
maksimum.
Wyswietlacz pokazuje H.l

Ustaw warto$¢
wirtualnego zero.
Wyswietlacz pokazuje
uir

N.B.: Ab! bra¢ u.05
procedugv\yv pkt A‘lJ
pkt 4 powinna by¢
powtarzana przy kazdej
ponownej aktywacii.

Dziatanie

Ustaw czujnik na
minimalng warto$¢
operacyjna (zwiagzang z
Lo.n)

Ustaw czujnik na maks.
warto$¢ operacyjng

(zwigzang z Hi. n)

Aby wyjs¢ ze standardowej
procedury wybi

procedury naC|sn|J Aby
ustawic,wirtualne zero”
ustaw czumlk na punkt
Zerowy.

Aby zakonczy¢ procedure,
nacisnij FNC.

Maks.
Min Zero
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8.6 Podwodjne dziatanie

Grzanie-Chtodzenie

ATR121/141 jest odpowiedni réwniez do s?/sten]éw wymagajacych

potaczonego dz@lanlap%zame-chlodzenle. Polecenie_wyjscia musl ch
b,

skonfigurowane jako Grzanie (parll rEL. = HEA'a par. 15

gwi kszy niz 0)," a jeden z alarmow musi by¢ skonfigurowany jako
ziatanie chtodzace (par. 19 AL = coo.). WyjsScie polecenia musi by¢
podtaczone do sitownika odpowiedzialnego®za grzanie, podczas gdy
wyjscie alarmu bedzie kontrolowa¢ chtodzenie.
*  Parametry do skonfigurowania dla PID grzania to:

rEC. = HEATyp wyjécia polecenia (Grzanie)

P.b. Zakres proporcjonalnosci grzania

t...: Czas catkowania grzania i chtodzenia

t.d: Czas rézniczkowania grzania i chtodzenia

t.c: Cykl czasu grzania

«  Parametry do skonfigurowania dla PID chtodzenia to:
AL.= coo: Wybor alarmu jako chtodzenie
P.b.N: Mnoznik zakresu proporcjonalnosci
ou.d: Overlapfin /Strefa nieczutosci
E.c.2: Czas cyklu dla wyjscia chtodzenia

Parametr P.b.M(ktéry wacha sie w przedziale od 1.00 do 5.00)
wyznacza zakres proporcjonalnosci chtodzenia na podstawie wzoru:
Zakres proporcjonalnosci chtodzenia=F.b.*P.b.fl . .
Daje to zakres proporcjonalnosci dla chtodzenia, ktore bedzie taki
sam jak zakres grzania jesli P.b.11=1.00, lub 5 razy wigkszy, jedli P.b.1
=5.00.

Czasy catkowania i rézniczkowania sg takie same dla obu dziatan.
Parametr ou.d okresla procent naktadania sie dwoch dziatan, W
przypadku systemow, w ktorych wyjscie grzania i chtodzenia nigdy
nie’moze by¢ jednoczesnie aktywne, mozna skonfigurowac strefe

nieczutosci (ou.d < 0), i odwrotnie - overlapping (ow.d>0):
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PbxPhM=COOL

SPV

| oudb.<0

PV

AKTYWNE

AKTYWNE

P.b (HEAT)

WYJSCIE KOMENDY (HEAT)
WYJSCIE ALARMU (COOL)

P.bxP.b.M=COOL

SPV

ACTIVE

ACTIVE

| oudb.=0

_. P.b (HEAT)

WYJSCIE KOMENDY (HEAT)
WYJSCIE ALARMU (COOL)

P.bxP.b.=COOL

Imi
[Toudb.>0

AKTYWNE

AKTYWNE

P.b (HEAT)

WYJSCIE KOMENDY (HEAT)
WYJSCIE ALARMU (COOL)

Parametr_t.cc ma takie samo znaczenie dla czasu cyklu Ec. dla
grzania. Parametr co.F (ptyn chiodzacy) wybiera wstepnie mnoznik
zakresu proporcjonalnoscl Pb.fT i czas cyklu chtodzenia PID t.c2 w

oparciu o rodzaj ptynu chtodzacego:
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co.fF Rodzaj ptynu chtodzacego  |Pb.M ket

A Powietrze 1.00 10
od Olej 125 4
HZo Woda 250 |2
9 Funkcja strefy nieczutosci

Funkcja strefy nieczutosci (whaczona po wybraniu Fb.1 na par. 28 Fnc)
tworzy pasmo, w ktorym przekazniki sg zaréwno otwarte, jak 1
zamkniete. . o B
W trybie ogrzewania (par. rEL. wybrany na _HER), Pro intervencji
przekaznika alarmu_bedzie ustawiony na SET1 - SE 2__?2 hysterezg
wybrang na par. 54c) podczas gdy prdg_interwencji przekaznika
polecenia bedzie ustawiony na SET1" + SET2 (histereza jest zawsze

C).
Tworzy sie pasmo, w ktérym oba przekaZniki s otwarte i gdzie
przekaznik alarmu dziata powyzej, podczas gdy przekaznik polecenia
dziata ponizej granicy pasma.

W trybie chtodzenia (par. reG. wybrany na co or) progiinterwencji
dwach przekaznikéw sa odwrdcone.

Przekagnik alarmu
Temp. slre?y &ZIH ania

Proces

IHistereza

Set2
Set2

Histereza

Czas

N Prz;ka;nih h)_olecenia S

Gdy ta funkcja jest aktywna, standardowe dziatanie alarmu
(pasmo, odchylenie itp.) jest wstrzymane.
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10 Konfiguracja
10.1  tadowanie wartosci domysinych
Ta procedura umozliwia przywrdcenie ustawier fabrycznych urzadzenia.
Naci$nij Wyswietlacz Dziatanie
Wyswietlacz pokazuje
] E’r\igz .’Jffé z_pienzvsgq cyfraf
s migajaca.
Zmierr migajaca cyfre i
2 Nlub Y przejdz ojanasté/pr?ej Whprowadz hasto
weciskajac SET 999
Instrument taduje
3 SETaby ustawienjad,om{ls’lnei
potwierdzi¢ uruchamia sie
ponownie.
10.2 Modify configuration parameters
Nacisnij | Wyswietlacz Dziatanie
1 [FNC Wyswietlacz pokazuje 000
przez3s |z pierwsza cyfra migajaca.
Zmien migajaca cyfre i 5
2 M lub N przejdz dg r'{gstep%fe? aﬂ;?&?gap??p, - B3
u s
weiskajac SET na ATR141).
Wyswietlacz pokazuje
SET aby ElngI\!Ska e_arame_t_r
i apell konriguracjl. c.
3 potwierd | GlaATRIZ L gt dia
ATR141
4 |hY Przesun w gore/w dét
poprzez parametry.
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Nacisnij | Wyswietlacz Dziatanie
Zwigkszenie lub Wprowadz nowe dane
zmniejszenie ktére zostana zapisane
5 SET + wygwmt_lana, V\.’a.rmé'é po zwolnieniu przyciskow.
X and Y naciskajac najpierw SET a Aby zmienic kolejny par.
nastepnie klawisz strzatki. powro¢ do punktu 4.
Koniec zmiany
6 FNC parametru konfiguraciji.
Kontroler wychodzi
Z programowania.
1 Parametry konfiguracji
01 c.ou Wyjsue polecenia
Wybiera typ wyjscia polecenia.
old > Domyslne (ustawienia fabryczne)
al5
S5-
ol !
SEr (Alarm niedostgpny z tym wyborem)
Polecenie Alarm
old Q1 Q2
ol5 Q1 SSR
S50 SSR Q1
oc! Q2 Q1
o Q1 (otwarty) Q2 (zamkniety), SSR _
r (zamkniety) dla - wersji T
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02

03

04

SEn Czujnik

Konfiguracja wejscia analogowego.

Aby urzadzenie dziatato prawidtowo, nalezy uzywac czujnikéw
izolowanych od podtoza. W przeciwnym razie uzyj pojedynczego
przetwornika izolowanego dla kazdego instrumentu.

bk Tc-K -260 °C..1360 °C (domysinie)' P3¢
5 T -40 °C. 1760 °cP b3

ter Tc-R-40°C..1760 ;C'2.%

ted Tc-J-200 °C..1760 °C P

Pt PT100 -200 °C..600 °C

PE! PT100 -200 °C..140 °C (ograniczony zakres)
n Ni100-60 °C..180 °C

nkc Ntc 10KQ -40°C..125°C

Ptc Ptc 1KQ -50 °C..150 °C

PES Pt500 -100 °C..600 °C

PiF Pt1000 -100 °C..600 °C

.10 0.10V

020 0..20mA

420 4.20mA

Pol Potenc. < 6KQF.S.

Pac Potenc. < 150KQF.S.

d.P. Miejsce dziesietne

Wyb|era liczbe wyswietlanych miejsc dziesietnych.

a Bez miejsc dziesigtnych (domysinie)

) 1 miejsce dziesigtne

000 2 miejsca dziesietne

Lo Wartos$¢ zadana dolnego limitu
-199..939

Warto$¢ wyrazona w stopniach dziesietnych dla czujnikéw
temperatury lub cyframi p- dla czujnikéw liniowych i

potencjometréw (domysinie 0.0).
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05

07

08

H5. Wartos$¢ Zadana G6rnego Limitu

-199..999

Warto$¢ wyrazona W stop\{g’ach dziesietnych dla czujnikéw
temperatury i cyfr® P dla czujnikow liniowych i
potencjometréw (domysinie: 999 dla ATR121 i 1750 dla ATR141).

06 Lo.n Dolne Wejscie Liniowe
Zakres AN1 dolny limit tylko dla sygnatéw liniowych.
Przyktad: z wejéciem 4..20 mA parametr przyjmuje warto$¢ skojarzong z 4 mA

-199..999 Wartos¢ w cyfrach (domyslinie 0)

Hen Goérne Wejscie Liniowe

Zakres AN1 goérny limit tylko dla?gnabéwliniowyc_h. . »
Przyktad: z wejsciem 4.20 mA “parametr przyjmuje warto$¢

skojarzong z 20 mA
-199..999
VWartos¢ w cyfrach (domyslnie 999)

LAE Funkcja Latch On

Automatyczne ustawianie limitéw dla potencjometréw liniowych
i wejs¢ liniowych.

OFF Wytaczone (domyslinie )

Std Standard

uln Wirtual Zero Zapisane

w5 Wirtual Zero Zainicjalizowane
09 Ao Kalibracja offsetu

Liczba dodawana/odejmowana od wartosci procesu pokazywanej
na wyswietlaczu (zwykle korygujaca wartos¢ temperatury
otoczenia). -19.9..99.9

Warto$¢ wyrazona w_stopniach d_ziesietn%c_h dla czujnikéow
temperatury i cyfrach dla czujnikéw liniowych i potencjometréw
(domyslnie 0.0)
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10

n

12

13

14

cAD Kalibracja wzmocnienia

Warto$¢ procentowa, ktéra jest mnozona dla wartosci procesu
(umozliwia kalibracje punktu dziatania)

-19.9%..99.9%. Procent (domyslInie 0.0)

rEC. Typ regulacji

HEA  Grzanie (N.A.) (Domysinie)

coo  Chtodzenie (N.C.)

m.r.  Alarm bezwzgledny z recznym resetowaniem

m.rm Alarm bezwzgledny z recznym resetowaniem i statusem
przekaznika zapisany w przypadku awarii zasilania.

Ho.o Ogrzewanie z PID zawsze na 0, jesli proces jest
powyzej wartosci zadanej.

Cee Btad stanu polecenia

Stan styku dla wyjscia polecenia w przypadku btedu

c.o. Open contact (default)

c.c. Closed contact

Ld! Dioda polecenia

Stan diody OUT1 odpowiadajacej odpowiedniemu stykowi
c.o. ON z otwartym stykiem (domyslnie)

c.c. ON z zamknigtym stykiem (domysInie)

H4.c Histereza Polecenia

Histereza w trybie ON/OFF lub strefa nieczutésci w PID

-199..999

Warto$¢ wyrazona ¥v stopééiach dziesietnych dla czujnikéw
temperatury i cyfr’ p: dla czujnikéw liniowych i
potencjometréw (domysinie 0.0)
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15 P& Zakres Prqg_orc'onalno,s’ci )
Zakres proporcjonalnosci Bezwtadnos¢ procesu  w jednostkach (w
°C jeslitemperatura) 0..999 0=0On/Off

Warto$¢ wyrazona, w, stopniach dziesietnych dla czujnikow
temperatury i cyfra’ P 7% dla czujnikéw liniowych i potencjometrow

(domyslnie 0)

16 L. Czas catkowania
Bezwtadnos$¢ procesu w sekundach
0..999 s (0 = catkowanie wytgczone) (domysinie 0)

17 td. Czas rozniczkowania

Zwykle ¥ czasu catkowania

0..999 s (0 = rézniczkowanie wytaczone) (domysinie 0)
18 tc Czas cyklu ) .
Czas cyklu (dla PID na przetaczniku zdalnego sterowania 10/15 sek,
dla PID na SSR 1s) |ub czas servo (wartos¢ zadeklarowana przez producenta
serwomechanizmu). o .
1..300s. Po wybraniu 0 czasu cyklu wyniesie 100 ms (domyslnie 10)

19 AL Alarm
!;?ts rwenCJaA é"}%"BZVz%v‘%‘d%ﬁery?EB%oénie procesu (alarm progu)
domyséiny
A b Alarm pasmowy (par. 12.c)
R.dS Alarm gérnego odchylenia (par. 12.d)
R.d.. Alarm dolnego odchylenia (par. 12.e)
RAS Alarm bezwzgledny, odnos$nie SET1
coo Dziatanie chtodzace (par. 8.6) i
nr Alarm bezwzgledny z recznym resetowaniem. Po

aktywacji alarmu, wyjécie moze zosta¢ zwolnione
poprzez nacisnigcie FNC .

nen Alarm bezwzgledny z recznym resetowaniem i
pamiecia stanu przekaznika w przypadku awarii
zasilania. Po aktywacji alarmu, wyjscie moze zosta¢
zwolnione poprzez nacisnigcie FNC .
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20 crfA Wyjscie stanu alarmu
Styk wyjscia i rodzaj interwencji
n.0.5 Zwykle otwarty, aktywny przy starcie (domysine)
n.c.5  Zwykle zamkniety, aktywny przy starcie
n.o.- Zwykle otwarty, aktywny po osiagnieciu alarmu“’ 3
n.c.r Zwykle zamkniety, aktywny po osiagnieciu alarmu® P

21 c.A Bfad stanu alarmu
Stan s)tyku dla wyjscia alarmu w przypadku btedu (np. uszkodzona
sonda)

c.o. Otwarty styk (domysinie)
c.c. Zamkniety styk
22 Ldd Dioda alarmowa
Okredla stan diody OUT2 odpowiadajacej danemu stykowi
c.o. ONz otwirt?/m stykiem. -
c.c ON z zamknietym'stykiem (domysInie)

23 H4A Histereza Alarmu
-199.999  Warto géz wyragona w stopniach dziesigtnych dla

czujnikéw temperatury i cyframlz P38 dla czujnikéw liniowych i
potencjometréw (domysinie 0.0)

24 dEA Opo6znienie alarmu

-180.180's o X .
Ujemny: op6znienie w fazie wyjécia alarmu.

Dodatni: op6znienie w fazie wejscia alarmu. (domyslnie 0)

25 P5E Zabezpieczenie wartosci zadanej
Umozliwia lub nie modyfikowanie wartosci zadanej za
pomoca klawiatury.
fre Oba ustawienia mozna modyfikowa¢ (domysinie)
pr.s OUT1 ochrona wartosci zadanej polecenia
pr.a OUT2 zabezpieczenie wartosci zadanej alarmu
aLL Both zabezpieczenie zestawow
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FiL Filtr konwersji
Filtr ADC: Liczba odczytéw czujnika wejscia do obliczenia
sredniej definiujgce] “wartos¢” procesu. NB: Kiedy srednie rosna,

predkos¢ petli sterowania spada

27

28

1..15 prébka oznacza 15 Hz (domyséInie 10)

Eun Strojenie

Wybér typu auto-strojenia (par. 8.1)

ofF Wytaczony (domyslnie)

Aut Automatyczne. Parametry PID sa obliczane przy
aktywacji i zmianie wartosci zadanej

NAn Reczne. Auto-strojenie uruchamiane za pomoca klawiatury

Fnc OTryb pracy / wizualizacji

Wybierz tryb pracy i opcje wizualizacji

dSE Podwajna warto$¢ zadana (domysina)

SSE Pojedyncza warto$¢ zadana

uib Tylko wizualizator/wskaznik

Fb. Funkcja pasma martwego (par.9)

nA. Funkcja uk?/wa Proces iwartos¢ zadang

Ido Domotyka I: wytgcza wyswietlacz i diody LED po 15"

od ostatniego nacisniecia klawiszy.

2do Domotyka 2: wytacza jedynie wyswietlacz po 15” od
ostatniego nacisniecia klawiszy.

Jdo Domotyka 3: wylacza wyéwietlacz (ale nie punkt
dziesietny) po 15” od ostatniego nacisniecia klawiszy.

55, Wizualizer warto$ci zadanej: wartos¢ zadana jest
zawsze wyswietlona.Aby zwizualizowaé proces,
nacisnij FNC.

29

GrA Wybér stopnia
Wybierz rodzaj stopnia

O Centigrade (domyslInie)
oF Fahrenheit
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33 «cof Ptyn chtodzacy
Rodzaj czynnika chtodniczego do ogrzewania/chtodzenia PID (par. 8.6)

Rir Powietrze (domysInie)
ol Olej
Hoo Woda

34 Pb.N Mnoznik zakresu proporcjonalnosci
1.00.,5.00 Zakres proporcjonalnosci dla dziatania chtodzenia jest
okreslony przez par. p.b. pomnozony przez te wartos¢ (domysinie
1.00)

35 Overlap / strefa nieczutosci

gu.d i
Kgmbinacja strefy nieczutosci dla dziatania grzania/chtodzenia w
trybie PID grzanie/chtodzenie

-20.0..50.0% wartosci par. p.b. (domysinie 0). .
Ujemny oznacza warto$¢ strefy nieczutosci, dodatni oznacza

overlap.

36 tcfd Czas cyklu chtodzenia
Czas cyklu dla wyjscia chtodzenia 1..300 s (domyslInie 10)

37 Flu Filtr wizualizacji
Spowalnia od$wiezanie wyswietlacza, aby utatwi¢ odczyt
ofF Wytaczone (maksymalna predko$¢ odswiezania

wyéwietlacz_ag (domyslnie) .
an Filtr pierwszego polecenia
2 Probki Srednia

3 Prébki Srednia

4 Prébki Srednia

5 Prébek Srednia

6 Probek Srednia

7 Prébek Srednia

8 Prébek Srednia

9 SProbek Srednia

10 Prébek Srednia

Swomaowncwny g

5
5
5
5.
5.
5
5
5
5.1
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12
12.a

Alarm Spv
- -« Parametr

histerezy

HIA>0

Czas

00 Wyjkcie
aldmu

Czas

P

- Parametr

histe
\ hkeey
2 | NN
\ A
. —r

On On
off [N o HN .

Alarm Spv

Wyiscie
alafmu

12.b

Tryby interwencji alarmu
Alarm bezwzgledny lub alarm progowy (A. Awybér)

Alarm bezwzgledny z
kontrolerem w trybie
grzania (par. 11 reG.
staje sie Hea) i histerezg
(par. 23 HY.a) w wartosci
bezwzglednej.

Alarm bezwzgledny z
kontroler w trybie grzania
(par. 11 reG.

staje sie coo) i histerezg
(par. 23 HY.a) w wartosci
bezwzglednej.

Alarm bezwzgledny lub alarm progowy odnoszacy

sie do wartosci zadanej polecenia (RAS wybor)

Comand Spv

Parametr

| _ ., histerezyn

MEL
Alarm Spv

Czas

Wyjécie
alarmu

On
off | I of
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Alarm bezwzgledny odnosi
sie do ustawionego
polecenia, gdy kontroler
pracuje w trybie grzan_la (par.
11 reg. stajesieHea)i
histerezg (par. 23 HY.a) w
wartosci bezwzgledne;j.
Zestaw polecery mozna
modyfikowac naciskajac
klawisze strzatek lub uzywajac
Eoleceh portu szeregowego
5485, (tylko w ATRI21 /

141-ADT).



12.c

. NarmSpv

- Parametr
histerezy
>0

Alarm Spv.

Alarm pasma (A. b wybér)

Alarm pasma z

histereza.

N.B.: histereza (par. 23
HY.a) nie moze by¢ nizsza
niz 0. Warto$¢ alarmu

jest gérnym lub dolnym
odchyleniem od

wartosci zadanej polecenia
ktora, wiacza wyjscie.

Alarm Gérnego Odchylenia
warto$¢ wartosci zadanej
alarmu wieksza niz ,,0".

HY.a) nie moze by¢ nizsza

Alarm g6rnego odchylenia
warto$¢ wartosci zadanej

HY.a) nie moze by¢ nizsza

1 Przyklad: .
ustawione polecenie
czas =100°C
Wi + nastawa alarmu =5°C
e v alarm aktywny, jesli
temperatura > 105°C
lub temperatura < 95°C
12.d Goérny alarm odchylenia (A.d.5 wybor)
Mo Polecenie Spv
Y AN (. Aamspy
.fﬂ - gm ,
—,4_ — bjsterezy H4.
AlafirSpy
1/ |
N.B.: histereza (par. 23
— e
il o Wyisde
o HEEE o N, N niz 0.
P
.’F\ ™ ! Comand Spv
I 7 Alarm Spv
/" - © | paramer | miniejsza niz ,0".
2|7 HIA> 0
N.B.: histereza (par. 23
S Czas
on on ) i
Lon m— s "2
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12.e

Polecenie Spv

7 Parametr
- = ghisterezy
=TT Y HYA> 0
1
- |Alarm Spv.
Czas

Wyiscie
alarmu

On
I o [ o

Parametr
histerezy

ﬁj o

\Polecenie Spv
2

Czas

Wyjicie
alarmu

On On
I o . o
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Alarm dolnego odchylenia (A.d.  wybor)

Alarm dolnego odchylenia
warto$¢ warto$ci zadanej

alarmu wigksza niz ,,0".
N.B.: histereza (par. 23
HY.a) nie moze by¢ nizsza
niz 0.

Alarm dolnego
odchylenia

warto$¢ wartosci zadanej
alarmu wigksza niz ,,0".
N.B.: histereza (par. 23
HY.a) nie moze by¢
nizsza

niz 0.



13 Tabela sygnatéw anomalii

W przypadku nieprawidtowego dziatania instalacji, kontroler wytgczy
wyjscie regulacyjne zgodnie z ustawieniem w par. 12 s.c.c/21 sca i
zgtosi anomalie.

Przyktad: kontroler zgtosi awarie podtaczonej termopary pokazujac e-5
(migajacy). Inne sygnaty, patrz tabela ponizej.

Przyczyna Dziatanie
Btad w komérce EEPROM B
E-1 programowanie Wezwij pomoc

Usterka czujnika zimnego ztacza

E-2 lub temperatura pokojowa Wezwij pomoc
poza dozwolonymi limitami

Niepoprawna konfiguracja
E-y danych. Mozliwa utrata
wartosci kalibracji

Sprawd? konfiguracje
parametrow

Sprawd? potaczenie

Termopara otwarta lub z czujnikami i
E-S temperatura poza ich integralnos¢.
limitami Sprawd?z konfiguracje
parametréw
E-B  Brak danych kalibracji Wezwij pomoc
14 Kod Qr

Kod QR wydrukowany

na etykiecie urzadzenia pozwala
na weryfikacje gwarancji lub
upgrade
sprzgtu/oprogramowania.
Pozwala to réwniez na

pobranie i wyswietlenie instrukcji
uzytkownika

bezposrednio na urzadzeniach
mobilnych.
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14.1  Plik3D

Czy jeste$ -
konstruktorem-mechanikiem
szukajacym modeli 3D
obudowy? Pobierz je z Obszaru

Dokumentacji.

Uwagi / Aktualizacje

1. Wwersji ATR121 gérny limit wynosi 999 °C.

2. Wyswietlanie punktu dziesigtnego zalezy od ustawienia
parametru sen. i parametru d.p.

3. Podczas aktywacji wyjscie jest blokowane, jesli kontroler
znajduije sie w trybie alarmowym. Aktywuje sie tylko
wtedy, gdy ponownie pojawi sig stan alarmowy, po tym
jak zostat przywrécony.
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Parametry konfiguracji

01 cou Wyjécie polecenia 26
02 SEn Czujnik 27
03 dF Miejsce dziesietne 27
04 o5 Warto$¢ Zadana Dolnego Limitu 27
05 HiS. Warto$¢ Zadana Gornego Limitu 28
06 Lo.n Dolne Wejscie Liniowe 28
07 Hun Goérne Wejscie Liniowe 28
08 LAE Funkcja Latch On 28
09 cAo Kalibracja offsetu 28
10 cAL Kalibracja wzmocnienia 29
1M1 rEL Typ regulacji 29
12 Scc Bad Stanu Polecenia 29
13 idl Dioda Polecenia 29
14 Hic Histereza Polecenia 29
15  FPh. Zakres proporcjonalnosci 30
16 L. Czas catkowania 30
17  Ed. Czas r6zniczkowania 30
18 Lc Czas cyklu 30
19 AL Alarm 30
20 «crfA Wyjscie Stanu Alarmu 31
21 5cA Blad Stanu Alarmu 31
22 Ldd Dioda alarmowa 31
23 HJA Histereza Alarmu 31
24 dEA Opdznienie alarmu 31
25 P5E Ochrona wartosci zadanej 31
26 FiL Filtr Konwersji 32
27  tun Strojenie 32
28 Fnc Tryb pracy / wizualizacji 32
29 LA Wybor stopnia 32
33 cof Plyn chtodzacy 33
34 Pk Mnoznik zakresu proporcjonalnosci 33
35 oud Overlap / strefa nieczutosci 33
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36 Etcd Czas Cyklu Chtodzenia 33
37 Flu Filtr Wizualizacji 33
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Przed uzyciem/podtaczeniem urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢
informacje dotyczace bezpieczerstwa i ustawiers zawarte w
niniejszej instrukcji.

Prima di utilizzare il dispositivo leggere con attenzione le
informazioni di sicurezza e settaggio contenute in questo manuale.

c € RoHS 07 hid ""s
Compliant -— ProfsCont .
E469441

PIXSYS s.r.l.
WWW.pixsys.net
sales@pixsys.net - support@pixsys.net
online assistance: http://forum.pixsys.net
via Po, 16 1-30030
Mellaredo di Pianiga, VENEZIA (IT)

Tel +39 041 5190518

2300.10.056-RevL
301120
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