Naped Micro

Seria iE5. Kompaktowy rozmiar
z potezng wydajnoscia.

Jest to nasz najmniejszy naped, ktéry oferuje optymalne
rozwigzanie do sterowania silnikami o matej mocy. Mimo
niewielkich rozmiaréw wykazuje duza wydajnos¢ dzieki
réznorodnym funkcjom.
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Mini Naped maksymalizujacy wydajnosc przestrzeni

Kompaktowy rozmiar napedu (68 mmx128 mm x 85 mm WxHxD)
podnidst poziom wydajnosci przestrzeni.

tatwa metoda obstugi
Tylko 6 przyciskéw do kompletnego operowania przemiennikiem

+ 1x 200~240V 0.1~0.4kW

«3x 200V~240V 0.1~0.4kW Zabudowany potenc’jometr do kontroli predkosci
Tylko 100 parametréw

Przeznaczenie

=

- Bieznia

- Maszyny ruchu wibracyjnego

- Maszyny pakujace

- Mate przenosniki/transportery
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Napedy LS

Serii Starvet

Moc silnika
001:0.1kW~004:0.4kW

UL Nazwa serii
C\“

Napiecie wejsciowe
1:1x200V
2:3x200V

\ ’ C:RS-485 w opcji
Ro H S -:RS-485 bez opc;ji

COMPLIANT

Gtowne funkcje
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Maty gabaryt Wymiary 66mm x 85mm x 128mm (WxHxD) Maksymalizacja wygody instalacji i
oszczednosci miejsca.

tatwa i wygodna obstuga Zabudowany potencjometr, tylko 100 tatwa i szybka obstuga wraz z réznymi funkcjami
odpowiednimi dla operacji z matymi parametréow w pamieci

_maszynami.
Interfejs komunikacyjny Komunikacja Modbus (Opcja) Zdalne sterowanie za pomocg PLC i innych sterownikéw
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Globalne wymagania standardowe Uzyskany certyfikat CE, UL oraz ROHS Gwarancja niezawodnego i ekologicznego napedu.



Sterowanie

Tryb sterowania

sterowanie V/F

Przedziat ustawienia czestotliwosci

Polecenie cyfrowe: 0.01 Hz; Polecenie analogowe: 0.06 Hz (Czestotliwos¢ szczytowa: 60 Hz)

Poziom nastawy czestotliwosci

Polecenie cyfrowe: 0.01 % szczytowej czestotliwosci; Polecenie analogowe: 0.1% szczytowej
czestotliwosci wyjsciowej

Wzér V/F

Liniowy, redukcja momentu kwadratowego, V/F uzytkownika

Tolerancja przecigzenia

150% 1 min

Wzmocnienie momentu

Pasywne zwiekszenie momentu, automatyczne zwiekszenie momentu

Dziatanie

Tryb dziatania

Ustawienia czestotliwosci

Analogowo: 0~10 (V), 0~20 (mA), loader volume, Cyfrowo: loader

Funkcje dziatania

Kontrola PID, sterowanie géra-dot, sterowanie 3 - przewodowe

Wejscia cyfrowe

P1, P2, P3, P4, PS5
Wejscig/
Wyjscid

NPN/PNP

Funkcja: do przodu; do tytu; nagty bfad (trip); reset w razie problemdw; operacja JOG; czestotliwosé
przetgczania - hamulec DC; wzrost czestotliwosci; spadek czestotliwosci; sterowanie 3

przewodowe; zewnetrzny btad A, B; przejscie do operacji ogdlnej z operacji PI; polecenie analogowe stata
czestotliwo$¢; przyspieszanie/hamowanie; usur/zapisz czestotliwo$¢ gora/dét

Wyjscie przekaznikowe

Wyjscie awarii i tryb pracy napedu (N.O., N.C.) AC250V 0.3 lub

nizszy, DC30V 1A lub nizszy

Wyjscie analogowe

0~ 10 Vdc (10mA lub nizszy): Wybierane sposrdd czestotliwosci, pradu, napiecia oraz napiecie w obwodzie DC

Standardowe 1/0
SVEEN E5~H 001-1 002-1 004-1 001-2 002-2 004-2
Zastosowany (HP) 1/8 1/4 1/2 1/8 1/4 1/2
silnik (kw) 0.1 0.2 0.4 0.1 0.2 0.4
Moc (kVa) 0.3 0.6 0.95 0.3 0.6 1.14
Wejscia | Prad (A) 0.8 14 2.5 0.8 1.6 3.0

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz) 0~200 (Hz)

Napiecie wyjsciowe (V) 3x 200~230V

Napiecie (V) 1x200~240VAC (-15% ~+10%) ‘ 3x 200~230VAC (+ - 10%)

Wyjscia Czestotliwosé wejsciowa (Hz) 50~60 Hz (+ - 5%)

Prad (A) 2.0 35 55 ‘ 1.2 2.0 35
Wymiary Jednostka: mm (inches)
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SVO001iE5-1 68 (2.67) 128 (5.03) 85 (3.34) 124(4.88) 64 (2.51) 4.2 (0.16)
SV0002iE5-1 68 (2.67) 128 (5.03) 85 (3.34) 124(4.88) 64 (2.51) 4.2 (0.16)
SVO004iE5-1 68 (2.67) 128 (5.03) 115 (4.52) 124(4.88) 64 (2.51) 4.2 (0.16)
SV0001iE5-2 68 (2.67) 128 (5.03) 85 (3.34) 124(4.88) 64 (2.51) 4.2 (0.16)
SV0002iE5-2 68 (2.67) 128 (5.03) 85 (3.34) 124(4.88) 64 (2.51) 4.2 (0.16)
SVO004iE5-2 68 (2.67) 128 (5.03) 115 (4.52) 124(4.88) 64 (2.51) 4.2 (0.16)
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