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Softstart ~ 3RW40 2, 3RW40 3, 3RW40 4

Przeczytaj i zrozum ponizszq instrukcje przed montazem, uruchomieniem i eksploatacja.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Uy

& | Niebezpieczne napiecie.
Moze spowodowaé $mieré lub powazne obrazenia.
Whytgczy¢ zasilanie przed pracg na urzadzeniu.

NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczne napigcie. Moze spowodowa¢ $mier¢ lub powazne obrazenia.
Aby uniknaé porazenia pradem elektrycznym lub poparzenia, nie dotyka¢ zaciskdw aparatu, kiedy napiecie jest podane na urzgdzeniu.
Zaciski wyjsciowe sg pod napieciem nawet wtedy, kiedy urzadzenie jest wytaczone.

Niezawodne funkcjonowanie urzadzenia jest zapewnione tylko
z autoryzowanymi komponentami.

Zabudowa (geste ustawienie komponentow patrz ‘Podrecznik uktadow fagodnego rozruchu’)

>60 mm
\ [>2.36in] ’

3 Zostawi¢ wystarczajaco duzo wolnej przestrzeni, aby zapewni¢ swobodng cyrkulacje powietrza z dotu
do gory, wykorzystywanego do chtodzenia urzgdzenia.

A
Yy
A
Y

Ryzyko szkéd rzeczowych
Sprawdzi€, czy ciecz, kurz lub przewodzace materiaty nie mogg dostac sie do ,soft startu”.

4

J> 40 mm ‘
[>1.56 in]

a) 3RW40 2: 15 mm [0.59 in]
3RW40 3; 3RW40 4: 30 mm [1.18 in]

Nastawy pradu silnika
Dozwolona nastawa pradu silnika zalezy od Class w temperaturze otoczenia 40°C.
le [A] linin [A] Imax [Al CLASS 10 | Iax [AICLASS 15 | Ipax [A] CLASS 20

3RW40 24-... 12,5 5 12,5 1 10
3RW40 26-... 25,3 10 25,3 23 21
3RW40 27-... 32,2 17 32,2 30 27
JRW40 28-... 38 23 38 34 31
3RW40 36-... 45 22,5 45 42 38
JRW40 37-... 63 25,5 63 50 46
JRW40 38-... 12 34,5 12 96 50
JRW40 46-... 80 42,5 80 70 64
3RW40 47-... 106 46 106 84 71

Programowanie ON/RUN wyjscia 13/14 (ustawienia fabryczne: ON) (Czes¢ wykresu, rys. 3)

1. Uruchom programowanie: (W urzadzeniu 3RW40 2 zdjaé pokrywe, jak pokazano na rysunku 2). Nacisna¢ przycisk ‘RESET MODE' (2)
diuzej niz 2 sekundy, az dioda LED ‘DEVICE’ za$wieci si¢ na zielono. Przycisk 'RESET MODE’ (2) trzyma¢ wcisniety i dodatkowo nacisngé
przycisk ‘RESET/TEST (1) diuzej niz 1 sek., az zaswieci sie dioda LED ‘DEVICE’ (5) kolorem czerwonym.

2. Wyswietl tryb: dioda LED ‘STATE/BYPASSED/FAILURE’ (6) miga $wiattem zielonym: tryb ON. Dioda LED ‘STATE/BYPASSED/FAILURE’
(6) $wieci sie na zielono: tryb RUN.

3. Zmien tryb: Nacisnaé przycisk ‘RESET MODE’ (2).

4. Zakoncz programowanie i zapisz ustawienia: Nacisnagé przycisk ‘RESET/TEST (1) przez diuzej niz 1 sekunde, az zapali si¢ dioda LED
‘DEVICE’ (5) na zielono.
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Instrukcja szybkiego uruchomienia

Przytacze termistorowe (tylko dla 3RW40.-.TBO0.)
- Przytacze Thermoclik zgodnie z rys. 6.3 (usuna¢ mostek drutowy)
- Przylacze PTC typ Azgodnie z rys. 6.4 (usuna¢ mostek drutowy)

Szybkie uruchomienie
3RWA40 SIRIUS
Ukfady fagodnego rozruchu

v
1. Kontrola okablowania

- cze$¢ sterujaca i
- cze$¢ mocowa
N 2
Ryzyko szkod rzeczowych! 2. Parametryzacja urzadzenia
Podiaczanie do nie przyporzadkowanych zaciskow jest niedopuszczalne. Stycznik silnikow: ] o
- na |, nastawi¢ prad znamionowy silnika napgdowego
- na wytaczniku CLASS nastawi¢ wymagang klase
Propozycja ustawier Parametry rozruchu Parametry wybiegu odfaczania
— y Funkcja fagodnego rozruchu
Aplikacja Napiecie Czas ogYZ?\ir«t:gse%ia Czas wybiegu [s] - wartos¢ ograniczenia pradu (x 1)
poczatkowe [%]| rozruchu [s] radu - czas rozruchu (s)
pra - napigcie poczatkowe (%)
@ @0 x 'E@ @ - czas wybiegu (s)
4 100% | o 20s 13 5 0 20s ustawi¢ na pozadane warto$ci (patrz tabela ‘Propozycja
ustawien’)
Taéma transportowa 70 10 5xlg 5
Przenosnik rolkow: 60 10 5xl 5 v ) N
Y ¢ 3. Sprawdzi¢ i podiaczy¢ na- W oparciu o wy$wietlenie
Sprezarka 50 10 4xle 0 piecia w obwodzie sterowania LED i tabele statusowa ustalic
Maty wentylator 40 10 4xly 0 I obwodzie giownym I(;:turr; Zfrgrr]zayzyne bldu
Pompa 40 10 4xlg 10 Dioda
Pompa hydrauliczna 40 10 4xly 0 " LED'DEVICE T
- Zielone $wiatto ciagte, pozo- Q
Mieszadio 40 20 4xlg 0 state diody LED sg wy- %
Frezarka 20 20 X1, 0 fagzone?

tak
4. Wiaczy¢ ukfad tagod-

1. Wytaczy¢ aparat do

I1agod|;ego rozruchu (IN
- .

2. Podwyzszy¢ czas

rozruchu (potencjometr

W prawo)

3. Zredukowac warto$¢

ograniczenia pradu

(potencjometr w lewo)

1. Wytaczy¢ aparat do tagodne-
go rozruchu (IN 1 ->0).

2. Zredukowaé czas rozruchu
(potencjometr w lewo)

lub

3. Jesli ustawione jest
ograniczenie pradu, podnies¢
warto$¢ ograniczenia pradu
(potencjometr w prawo)

1. Wylaczy¢ aparat do fagodnego
rozruchu (IN 1-> Q).

2. Podwyzszy¢ napiecie pocza-
kowe (potencjometr w prawo)
lub

3. Jesli ustawione jest ograni-
czenie pradu, podnies¢ warto$é
ograniczenia pradu (potencjo-
metr w prawo)

> Plhego rozruchu (IN 0-> 1)
'\f tak
Wytaczy¢ aparat do bi
tagodnego rozruchu io-
(IN1->0). dyLED

‘DEVICE!, zielone $wiatio
ciagte, ‘STATE/BYPASSED' miga
$wiattem zielonym?

2. Zredukowaé
napiecie poczatkowe
(potencjometr w lewo)

Silnik osiaga zna-
mionowg predko$é
obrotowg

- ze zbyt szybkim
wzrostem momentu
- szybciej niz potrze-

>

Silnik osiaga zna-

mionowg predko$¢

obrotowg

- wolnigj niz
potrzeba, ze zbyt
wysokim pradem
rozruchu

Silnik nie
uruchamia sie
natychmiast

i warczy

Silnik:

A
Silnik uru-
chamia sig ) Si-
z uderzeniem nie nik uruchamia
momentowym

sie tagodnie
tak

Silnik
szybko osigga
swa znamionowg predko$¢

nie

(potencjometr w prawo)

ba, ze zbyt wysokim rozmien
pradem rozruchu W’(‘:'aelgs'qga Iej
M
u‘
Podnies¢ czas wybiegu Obnizy¢ czas wybiegu

(potencjometr w lewo)

Silnik pracuje
skokowo, nie
tagodnie

Silnik ma zbyt diugi czas
ruchu bezwladnego

Wybieg tagodny

obrotowa w ciagu wymaganego
czasu

Diody
LED ‘DEVICE,
zielone $wiatto ciagte,
‘STATE/BYPASSED Zielone
$wiatlo ciggle?

nie

Wylaczy¢ ukfad tagodne-
go rozruchu (IN 1->0)

tak

Jaki
rodzaj wybie-
gu wybrano?

Wybieg tagodny

nie

wybieg swobodny (wolny)

Si-

nik zostaje tak

unieruchomiony zgodnie z
wymaganiami?

Proces uruchamiania
jest zakonczony
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Przeglad wyswietlen

Wyswietlenia LED 3RW40 Zestyki pomocnicze
Stycznik silnikowy Stycznik silnikowy
STATE /
3RWA0 BYPASSED RESET 96 95 98
DEVICE |/FAILURE |[OVERLOAD [MODE 13 14 13 14 24 23 FAILURE /
(rdigniylw) | (gn/rd)) (rd) (ylw/gn) | (ON) (RUN)  |(BYPASSED) |OVERLOAD
Us -0 @ @ ® o | | | —|'7
Stan pracy IN
Wytgczony 0 _Q_ an . ‘ I \_I
Rozruch 1 _Q_ an O gn . N N R \_I
Zbocznikowany 1 _;:Z_ _Kz_ ‘ \—l
gn gn —— || ——
Wybieg 0 {:Z‘ o | (P ) P I - \—'
Ostrzezenia
le-Class zta nastawa _z/:j_ an b/(' D \—'
gn’ “dn
Rozruch wstrzymany, aparat za ciepty O yiw . ‘ - - - \_I
Blad
Nieodpowiednie napiecie zasilajace . _?:E_ il . - - . ' (J
le-Class zla nastawa i IN (0-> 1) %:} an _i} d () - - - ! (J
Odtaczanie ochrony silnika |
Przekaznik przeciazeniowy/termistor {1‘ gn . 'Z:j’ — T —— (J
Termistorowa ochrona silnika I
Zerwanie kabla/zwarcie {:% am . 09 — | —— (J
Przecigzenie termiczne —Ki— ylw -Ki— rd ‘ P P P l (J
- brak napiecia zasilania |
- brak fazy, brak obciazenia '\Q} gn {:i‘ rd . — T —— (J
Btedy sprzetu —\g:j— rd -i:i— rd . e | ! (J
Funkcja testowa
" TESTt> 5 s nacisna¢ —f;j— gn . -ﬁ- rd . o P ! (J

RESET MODE (nacisna¢ w celu zmiany)

Manual Reset

Auto Reset _Z:} ylw
Bledy sprzetu -K:E- an
Wyswietlenia diod LED
gn ylw rd ) -
' _Q_ O @} . - - ) Test odtaczania ochrony silnika
wyt. wh. miga pulsuje zielony 26ty czerwony

A\ OSTRZEZENIE

} Automatyczne ponowne uruchomienie silnika.
i Moze spowodowaé $mier¢, powazne obrazenia lub uszkodzenie mienia.

Nie uzywac trybu automatycznego resetu, kiedy nieoczekiwane automatyczne uruchomienie silnika moze wystapi¢ i spowodowac obrazenia lub

uszkodzenia urzadzen.
Komenda startu (np. Z PLC) musi by¢ anulowana, zanim komenda Resetu zostanie wydana. Automatyczne ponowne uruchomienie jest

wykonywane po komendzie Reset, kiedy komenda Start jest wcigz aktywna. Dotyczy to szczegdlnie przypadku zadziatania zabezpieczenia.
Z powoddw bezpieczenstwa jest zalecane potaczenie wyj$¢ bleddw (zaciski 95 i 96) do kontrolera.

37X1012-0RW40-2DA1




Soft starter 3RW40 2, 3RW40 3, 3RW40 4 English

Read and understand these instructions before installing, operating, or maintaining the equipment.

?ll.] A DANGER

w Hazardous voltage. Reliable functioning of the equipment is only ensured with certified
Will cause death or serious injury. components.
Disconnect power before working on equipment.

DANGER

Dangerous voltage. Danger to life or danger of serious injury.
The terminals of the motor control device must not be touched when it is connected to a voltage in order to prevent electrical shocks or burning.

The output terminals of the motor control device are connected to a voltage even when it is in the OFF state.

Stand-alone installation spacings (see soft starter manual for side-by-side installation)

>60 mm
\ [>2.36in] ,

3 Please adhere to the specified spacings when installing the device so that sufficient air can
circulate for ventilation. The unit is ventilated from bottom to top.

a a
Risk of damage to property.
Ensure that no liquids, dust or conductive parts enter the soft starter.
4
> o
£ s?.rﬂl a) 3RWA0 2: 15 mm [0.59 in]

3RW4O 3; 3RW40 4: 30 mm [1.18 in]

Setpoint values for motor current
Permitted setpoint values for the motor current, dependent on the CLASS setting at 40 °C ambient temperature

I [A] i [A] Imax [A] CLASS 10 | oy [A]CLASS 15 | lyay [A] CLASS 20
3RW40 24-... 125 5 125 11 10
3RW40 26-... 253 10 253 23 21
3RW40 27-. 322 17 322 30 27
3RW40 28-... 38 23 38 34 31
3RW40 36-.. 45 225 45 2 38
3RW40 37-... 63 255 63 50 16
3RW40 38-.. 72 345 72 56 50
3RW40 46-... 80 125 80 70 64
3RWA0 47-.. 106 16 106 84 77

Programming the ON/RUN output 13/14 (factory setting: ON) (Fig. 3 in graphics section)

1. Start programming mode: (For the 3RW40 2 device, remove the cover as shown in Figure 2.) Press and hold the "RESET MODE"
button (2) for longer than 2 seconds until the LED "DEVICE" (5) flickers green. While pushing the "RESET MODE" button (2),
press the "RESET/TEST" button (1) for longer than 1 second until the LED "DEVICE" (5) on the device lights up red.

2. Display mode: LED "STATE/BYPASSED/FAILURE" (6) flashes green: ON mode. LED "STATE/BYPASSED/FAILURE" (6) flickers
green: RUN mode.

3. Change mode: Press the "RESET MODE" (2) button.

4. Exit programming mode and save settings: Press and hold the "RESET/TEST" button (1) for longer than 1 second until the LED
"DEVICE" (5) lights up green.

3ZX1012-0RW40-2DA1 5
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Quick commissioning instructions

Thermistor connection (3RW40.-.TBO. only)
- Thermoclick connection according to Fig. 6.3 (remove jumper)
- PTC connection type A according to Fig. 6.4

Risk of damage to property!
Connection to an unassigned terminal is not permitted.

the 3RW40 SIRIUS
soft starter

Quick commissioning of

v

1. Wiring control
- Control part and
- Performance part

v

2. Configure device

Motor protection

- Set the rated motor current
l¢ controller

of the device using the

Suggested setting Startup parameters Stopping - Set required switch-off class with the CLASS
parameters switch.
— -~ Set the soft start function
Application Start Startup Current limit o m)
voltage % | time's value Stopping time s - Startup time (s)
- Start voltage (%)
@ 10 x |e@ @ - Stopping time (s)
40 “00% | o 20s 13 5 0 208 to the desired value (see table for suggested
settings).
Conveyor belt 70 10 5xlg 5 v
Roller conveyor 60 10 5xlg 5 3. Check and connect the Determine and rectify the
voltages in the control and |g—]cause of the fault using the
Compressor 50 10 4xlq 0 main circuits. LED display and the status
Small fan 10 10 X1, 0 fable (see Page 7).
Pumps 40 10 4xly 10 "DEVICE" LED
Aot oy I N T o o e
Stirrers 40 20 4xlg 0
Milling machines 40 20 4xlg 0

Y

¥

“

Lm
r\f

4, Switch soft starter
on (INO->1)

1. Switch soft starter
off (IN 1 ->0).

2. Increase startup
time (turn potentio-

1. Switch off soft starter
(IN1->0).

2. Reduce startup time (turn
potentiometer anti-

current that is too
high

(motor stuck)

1. Switch off soft starter
(IN1->0).

2. Increase start voltage
(turn potentiometer

1. Switch soft starter
off (IN 1 ->0).
2. Reduce start

voltage (turn

(e
T

f

Increase stopping time (turn
potentiometer clockwise)

Reduce stopping time (turn
potentiometer anticlockwise)

The motor stops
abruptly and not
softly.

The m

otor keeps

going for too long.

Soft stopping

meter clockwise). clockwise). clockwise) potentiometer anti- flashing green? A
3. Reduce current limit | |or or clockwise).
value (turn 3. Increase limit value if the | |3. Increase limit value if the A
potentiometer anti- current limit is set (turn current limit is set (turn The motor
clockwise). potentiometer clockwise). | |potentiometer clockwise). starts with a Does
sudden No the motor
Increase in start softly?
torque
The motor reaches The motor
The motor reaches its nominal hums and Yes
its nominalrotational rotational speed does not
speed - slower than start
- with a torque desired, immediately < Does
increase that is too - with a startup No the motor reach
high ) current that is too its nominal rotational speed
-faster than desired, high quickly and within the
with a startup - 1ot at all desired time?

"DEVICE" cont.

"DEVICE" cont. green
light, "STATE/BYPASSED"

LEDs:

"STATE/BYPASSED" green
cont. light?

green light,

Switch soft starter
off (IN 1 ->0)

Yes ¥

Which ty

Soft stopping

No

stopping has been
selected?

reaches stationary
slate as desired?

pe of Coasting down

End of
commissioning

37X1012-0RW40-2DA1



Display overview

LED displays on 3RW40 Auxiliary contacts
Soft starter Motor protection
STATE /
3RWA0 DEVICE |BYPASSED |OVERLOAD ;ESDEET 1314 13 14 24 23 EiII?SR?/
(rd/gnfylw) |/ FAILURE  |(rd) (yhwign) (ON) (RUN) (BYPASSED) OVERLOAD
(gn/rd)
Us = 0 @ | O @ ® | — | — is

Operating state IN

OFF 0 _ij_ an D)
Start-up 1 _L‘j_ an O an
Bypssed T [Pt | Tt
Run-out 0 {} o | (Pon

\_I

o
o

DR I \—‘
o

\_I
\_I

Warning

le / class setting invalid _z:j_ an b/o/%} \_l
gn’ “gn

Start-up locked, device too warm (P vw . - - \J

Error

Supply voltage electronics invalid . {1_ il [ (4

Invalid le / class setting and IN (0 -> 1) _z:j_ gn _Z:j_ d - - ! («J

Motor protection switch-off |

Overload relay / thermistor 'i} ul . el e (A

Thermistor motor protection |

Wire break / short circuit {Z_ gn . (J

Thermal overload device _K;j_ ylw _frlj_ rd
- Missing load voltage
- Phase failure, no load '\Q} gn 'Qi' rd

Device fault {j‘ rd -gtj— rd

Test function

" Press TESTfort>5 s _Q_ an .

RESET MODE (press to change)
Manual Reset '

Auto Reset _2:1_ ylw

Remote Reset See Fig. 6.2 -K:E— gn

i
i

i
i

@ 00 (lle® O ©000°
)
)

)
)
31 A A

=
O
)
)

LED display

n Iw rd
‘ {} O @} (‘3 y - - ") Motor protection shutdown test

OFF| ON flashing | flickering | green yellow red

A WARNING

} Automatic restart.

May result in death, serious injury or damage to property.
The automatic reset mode (RESET MODE) must not be used in applications where an unexpected restart of the motor after the
recovery time has elapsed may lead to personal injury or damage to property.
The start command (e.g. by the PLC) must be reset before a reset command, since an automatic restart is executed when a start
command is pending after the reset command. This especially applies to motor protection tripping. For safety reasons we recommend
you integrate the group fault output (terminals 95 and 96) into the control.

> &

37X1012-0RW40-2DA1 7
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Us: 3RW40..-..B0.: =24 V + 20 %

11 312 513 3RWAO..-.B1.: = 110..230 V. -15%, +10 %
\
111, 312, 5.3
2T 412 613 = A2, A1, 1,13, 14124, 23
(3) OVERLOAD[_|
T T VT
® 1o

v R e DEVICE (5)
resernon DN ] oeve
N g |__sTATE/BYPASSED[_] FAILURE (6)
(1 RESET/TEST@

@

3RW40..-.TB..
r—— — — — -
([EISIEIEIEIS]
3RW40..'.BB.. Lm/im—m-l—%—m—%—l
r———— — .
000SSS& SRR TI1/T21, T12, T22, 95, 96, 98
L — — >_%_«ae—l mma Mz T2 95 96 98
T e———
95, 96, 98 271 412 673 211, 472, 6T3
J I H H T U

4
10°,10°
10°/j‘:\10° 4~ &
J/ ! [ 18
i 2
5.

1
DIN ISO 2380-1A0,5x 3
4
(3 3mm
t

RW-01208

saiydeln
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6.1 6.2
IEC NEMA IEC NEMA
NERER ;5
1 N(L-) L1(L+) RESET
_‘ /BMOFF ol ON/OFF N peser 1
L - ON/OFF |_
. { — ON/OFF
A AT A2 AT 1 /~A 7
I I '
A2 AT 1 A2 A1 T
Usy
100 % —
B >1,55s _
» {
6.3 6.4
T11/T21 T12 122
T1/T21 T12 122 .
TN
A &
P4
6.5 6.6
IEC NEMA IEC NEMA
N(L) L1(L+) l ON/OFF
ON/OFF N(L-) L1(L+)
A . o OFF
- -
— Yu
1 |
A2 AT AZ AT = ON 'j$0N
j 1 f S 1 (5
ON ON
Us
ON >5 min
OFF -1
(7]
=
i o
o
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saiydeun

S e R Y Y .

— elelele]ele]
e g e e e e e |
) U

4
Bl
i

@@,

@@D@nn

o 550053
® @ @ :
L so0 , ||

il ]

a b c d e f g h i k |
3RW40 2 125(4.92)| 45(1.8) | 92(3.62) | 149(5.90)| 126 (5.00)| 14.4(0.57) | 63(2.48) 5(0.2) | 65(0.26) | 35(1.38) | 115(4.53)
3RW40 3 160(6.3) | 55(2.18)| 110(4.33) | 165(6.49)| 140(5.51)] 18(0.71) | 63(2.48) 5(0.2) | 65(0.26)| 30(1.18) | 150(5.91)
3RWA40 4 170(6.7) | 70(2.76)| 110(4.33) | 183(7.20)| 158 (6.22)| 22,5(0.89) | 85(3.35) | 5(0.2) 10(0.4) | 60(2.36) | 160(6.3)

mm (inch)
Technische Anderungen vorbehalten. Zum spéteren Gebrauch aufbewahren. Bestell-Nr. / Order No.: 3ZX1012-0RW40-2DA1
Subject to change without prior notice. Store for use at a later date. Printed in the Federal Republic of Germany
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