ANIRO

Instrukcja szybkiego startu dla
serii S100, H100, IS7, oraz M100

1. M100 podstawowe parametry
Podstawowe parametry falownika M100 podano w tabeli ponizej. Prosze wykonaé¢ nastawy wedle potrzeb
danej aplikaciji.

7 Segment Opis Domyslnie Nastawy/opcje UWAGI

Grupa | Nr

Operat]0.00|Czestotliwos¢ 0.00 0- Max Czestotliwos$é

Operatl ACC|Czas przyspieszania 20 0- 6000

Operat| dEC |Czas hamowania 30 1- 6000
0: Keypad (klawiatura)

Operat| drV |sygnat start /stop - 1 Fx/Rx-1 1: Fx/Rx-1 (Iistwa 1/0) P1 -start w prawo/ P2 - -sta.rt w lewo

wyb6r frédia 2: Fx/Rx-2 (listwa 1/0) P1- start w prawo, dotozenie sygnatu P2 - start w lewo

3: Comm RS485 (komunikacja Modbus)
0: Keypad-1 (klawiatura) Koniecznos$¢ potwierdzenia przyciskiem ENTER
1: Keypad-2 (klawiatura) Zmiany natychmiastowe - bez potwierdzenia
2: Zabudowany potencjometr (0-5V)
3: Wejscie Al (0-10V) Ustaw J1naV

Operat] Frq |Sygnat predkosci- 0 Keypad-1  |4: Wejscie Al(4-20mA) Ustaw J1nal

wybdr zrédta 5: Potencjo +Terminal Al (4-20mA) |UstawJ1lnal

6: Panencjo + Terminal A1 (0-10V) Ustaw J1naV
7: Modbus RS485
8: Gora/dot

Operat| Mbf [Czestotliwos$é znam. | Wpisad z tabliczki |0- max czestotliwo$¢ [Hz]

Operat|Mrc |Prad silnika Whpisad z tabliczki  |0- 12A

Operat|loV_|Napiecie wyjéciowe |Nastawa napigcia  |40-100% Whpisz procentowo napiecie wyjécia (100% = 230VAC).

OperatMKW|Moc silnika Wohisac z tabliczki|0,1-2,2KW

Operat|FRM |Czestotliwo$¢é max okresli¢ f max 0-400Hz

UWAGA: Dla wigkszosci prostych apliakcji oraz uzyciu silnika o tej samej mocy co falownik - nie wymagana jest zmiana
parametrow (start/stop domyslnie z listwy I/O, Zzrédto czestotliwosci - panel).

1.1 M100 Rekomendowane dodatkowe nastawy
Ponizej kilka przydatnych funkcji dodatkowych, ktére nalezy uaktywnic¢ (wedle potrzeb).

Auto Reset (autoresetowanie btedéw)
e Parametr PrO8 na wartos¢ “1” (wtgczenie)
e Parametr Pr09 na wartos¢ 0 -10. (ustaw ilo$¢ prdob autoresetu). W
parametrze Pr10 ustaw czas pomiedzy préobami autoresetu.

Praca automatyczna
e Parametr Ad10 (Power on Start) na wartos¢ “1”.

Wykrywanie braku faz

. Ustaw Pr05 - rysunek obok pokazuje ustawienie bitowe
(kreska u géry symbolizuje “1”, kreska na dole symbolizuje “0”.)

CKF na wejsciu wtaczone, na
wyjsciu wytaczone.

Szukanie predkosci - lotny start
e Ustaw drugi bit parametru Cn71 (jak rysunek obok).
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Instrukcja szybkiego startu

M100,S100, H100, oraz iS7
2. S100/H100/iS7 podstawowe parametry

Podstawowe parametry falownikéw S100/HO0 oraz IS7 podano w tabeli ponizej. Prosze wykonac¢ nastawy
wedle potrzeb danej aplikacji.

$100/H100/iS7
7 Segment |Klawa LCD 3 . Nastawy/opcje
Grupa | Nr [Grupa| Nr Opis Domyslnie (dla 7 Segment) UWAGI
Operation[0.00| DRV | 1 [Czestotliwos¢ zadana 0.00 0- Maxczestotliwdsc
Operation|ACC| DRV | 3 [Czas przyspieszania 20 0- 6000
Operation|dEC| DRV | 4 |Czas hamowania 30 1- 6000
0: Keypad
1: Fx/Rx-1 P1-start w prawo, P2- start w lewo.
Operation|drV| DRV | 6 |Sygnatstart/stop - 1 Fx/Rx-1 2: Fx/Rx-2 P1- start w prawo, dotozenie P2 - start w lewo.
wybor zrédta 3: Modbus
4:Komunikacja
0: Keypad-1
1: Keypad-2 Zmiana f bez potwierdzenia
2:V1
Operation| Frg | DRV | 7 |Sygnat predkosci - 0 Keypad-1 4:v2 .
wybor zrédia 5:11/12 $100 & H100=12,iS7 =11
6: Modbus
8: Komunikacja
12: Impulsowe
dr DRV [ 14 |Moc silnika Wohsiac z tabliczki[0,75-375KW
bA BAS | 11 |Liczba poli silnika Whpisac z tabliczki |2 - 12
bA BAS | 13 |Prad silnika Wohisac z tabliczki|[0-1000A
bA BAS | 15 |Napiecie silnika Whpisac z tabliczki |0-400VAC
bA BAS | 16 |Wydajnosc silnika Whisac z tabliczki 70 - 100%
bA BAS | 19 |Napiecie zasilania 220/380 170 - 480V

2.1 Ponizej kilka przydatnych funkcji dodatkowych, ktére nalezy uaktywnié (wedle potrzeb).

Auto Reset
e Parametr CON 71 bit 3 na stan wysoki (0100).
e Parametr PRT 08 (Reset/Restart after a fault) na wartos¢ “1” (Yes).
e Parametr PRT 09 (Number of Retries) na wartos¢ z zakresu 0 -10.
o Parametr PRT 10 (Auto Reset Time)ustawi¢ czs pomiedzy probami (0-60s).

Praca automatyczna
o Parametr ADV 10 (Power on Start) na wartos¢ “1” (Yes).

Wykrywanie faz na wejsciu i wyjsciu
e Parametr PRT 05 (Phase Loss) ustawi¢ odpowiednie bity od CKF na wejsciu i wyjsciu.
UWAGA: Bit po lewej odpowiada wejsciu. Bit z prawej odpowiada wyjsciu (kreska na dole - “0”, bit u goéry -"1”).




Instrukcja szybkiego startu

M100,S100, H100, oraz iS7
3. Konwersja HP na KW

Tabela ponizej pokazuje moce w KW oraz odpowiadajgce moce przeliczone na HP.

HP|1/4{1/2) 1 [15] 2| 3|5]7]|10] 15| 20| 25 30| 40| 50 | 60 | 75 [100|125]150|200|225|250|300{350{400|500

600

kW] 0.2]0.4]|0.75| 1.1 [1.5(2.2|3.7|5.5/7.5|11.0{15.0| 18.5|22.0/30.0|37.0{45.0|55.0| 75 | 90 |110|132|160{185|220|280|315(375

450

4.Predkosc¢ RPM a ilo$¢ biegunow silnika

RPM 3000 1500 1000
bieguny 2 4 6
Przyktad:

Jezeli silnik ma 2 bieguny - predkos¢ 3000 rpm.Nalezy wpisaé odpowiednig liczbe biegunéw silnika - w innym
wypadku falownik bedzie btednie wskazywac predkos¢ RPM. Predko$¢ wyliczana ze wzoru:

RPM = f * 120/ (liczba poli silnika)
Dla silnika o f znamionowej 50Hz i liczbie biegunow 2:

RPM = 50=120/2= 3000 RPM.




